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Parte A. DATOS PERSONALES Fecha del CVA | 02-10-2023
Nombre y apellidos Daniel Garcia-Pozuelo Ramos
DNI/NIE/pasaporte Edad |

Researcher ID L-8676-2014
Cadigo Orcid 0000-0001-9772-7019

Num. identificacion del investigador

A.l. Situacidn profesional actual

Organismo Universidad Carlos 11l de Madrid
Dpto./Centro Ingenieria Mecanica / Escuela Politécnica Superior (EPS)
Direccién Avda. de |?. Univers_idad, 30 N

28911 Leganés - Madrid - Espafia
Teléfono 91 624 88 40 | correo electrénico | dgramos@ing.uc3m.es
Categoria profesional Profesor Titular | Fecha inicio | 25-07-2017
Espec. c6d. UNESCO 3313-3317

Dinamica vehicular, contacto neumatico-calzada, neumatico

Palabras clave . . ) <
inteligente, sistemas de suspension

A.2. Formacion académica (titulo, institucién, fecha)
Licenciatura/Grado/Doctorado Universidad ARo
Ingeniero Industrial Universidad Carlos Il de Madrid 2005

Doc'for_ en Ingenle_rla ., Universidad Carlos Ill de Madrid 2008
Mecéanica y Organizacion

A.3. Indicadores generales de calidad de la produccidn cientifica (véanse instrucciones)
= Sexenio Activo: Si

- Numero de Sexenios: (concedido el 01/01/2019)

= Tesis doctorales:
“‘Desarrollo de nuevas metodologias de inspeccion del sistema de direccién de
vehiculos mediante placa alineadora” de D. Manuel Pérez Rey (defendida en
Diciembre del 2011 con calificacion de Sobresaliente Cum Laude).

- “Disefio de un sistema de deteccion del deslizamiento lateral para neuméaticos
instrumentados mediante extensometria” de D. Jorge Yunta Ramirez (defendida en
Mayo del 2018 con calificacion de Sobresaliente Cum Laude).

- “Integracion del neumatico inteligente para estimar la variacion de la friccién en el
contacto neumatico-calzada” de Dfia. Maria Fernanda Mendoza Petit (defendida en
Diciembre del 2020 con calificacion de Sobresaliente y propuesta para Cum Laude).

= [ndicadores segun Web of Science (Thomson Reuters):

- 26 publicaciones indexadas

- Citas totales: 238 (180 excluyendo autocitas, promedio de citas por elemento: 9.15)

- Indice h: 11

Parte B. RESUMEN LIBRE DEL CURRICULUM (méximo 3500 caracteres, incluyendo
espacios en blanco)

En 2005 obtuve el titulo de Ingeniero Industrial por la Universidad Carlos Ill de Madrid. El
mismo afio me incorporo al Departamento de Ingenieria Mecéanica de la citada universidad
con una beca de formacion de doctores. En 2007 realizo una estancia en el centro de
experiencias Michelin Almeria (CEMA, mayor centro de investigacion de neuméticos de
Europa). Ese mismo afio pasé a ocupar la figura de profesor ayudante, puesto que
desempefiare hasta enero de 2010, desde febrero de 2010 ocupé la figura de profesor
visitante y de marzo de 2011 a julio de 2017 de titular interino. A partir de julio de 2017 soy
profesor titular de universidad en el Departamento de Ingenieria Mecanica. En diciembre de
2008 obtengo el grado de Doctor en el programa de Ingenieria Mecanica y Organizacion
Industrial por la universidad Carlos Il de Madrid, con la tesis doctoral: "Modelo de contacto
neumatico-calzada a baja velocidad", con la calificaciéon de sobresaliente cum laude por
unanimidad. Para el desarrollo de las lineas de investigacion iniciadas en la tesis doctoral he
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realizado dos estancias posdoctorales en "University of Birmingham", Reino Unido
(1/7/2009-31/7/2009 y 29/1/2010-1/6/2010), la ultima subvencionada mediante una beca
competitiva del ministerio de educacién, con caracter de proyecto de investigaciéon. Aln soy
colaborador habitual en calidad de Honorary Research Fellow. En 2011 fundé el equipo de
competicion Formula UC3M del que soy actualmente el maximo responsable académico.
Dicho equipo representa a la universidad Carlos Ill de Madrid en la competicion Formula
Student desde 2016.

He impartido docencia y coordinado asignaturas de manera ininterrumpida desde el curso
2005-2006 hasta la actualidad en titulaciones de Ingenieria Industrial, Ingenieria Técnica
Industrial, Grados en Ingenieria y Master.

He desempefiado el cargo de Director del Master Universitario en Ingenieria Industrial y la
Subdireccién de la Escuela Politécnica Superior de la Universidad Carlos Il de Madrid
(enero 2019 - abril de 2021).

Actualmente tengo reconocidos tres tramos de docencia (quinquenios) y uno de
investigacion (sexenio).

Principales méritos de investigacion:

- Desde 2005 hasta la actualidad, mi investigacion ha estado centrada en el campo de la
dindmica vehicular y la seguridad en los automdviles (mantenimiento, desgaste de los
sistemas, comportamiento dindmico del vehiculo en diversas condiciones y estados de
desgaste). Especificamente, las lineas de investigacion seguidas se centran en el contacto
neumatico-calzada y sistemas mecanicos involucrados: neuméaticos, suspension y direccion.
Esta investigacion ha dado lugar a publicaciones en las mejores revistas relacionadas con
dinAmica vehicular: 22 articulos publicados en revistas internacionales, 18 de ellos
indexados en el JCR, 11 articulos publicados en congresos indexados en ERA CORE
Ranking (6 de ellos en congresos clasificados en la categoria A y los otros 5 en congresos
clasificados en la categoria B), 9 articulos publicados en los Anales de Ingenieria Mecanica,
16 articulos publicados en los principales congresos internacionales de Ingenieria Mecanica
(IFTOMM, EAEC, Diagnostika y CIBIM). También colaboro como revisor de 5 revistas
internacionales (4 indexadas en el JCR y 1 no indexada) y de 3 congresos internacionales
de reconocido prestigio. Parte de mi trabajo de investigacion se ha realizado dentro del
marco de varios proyectos de investigacion: 11 de ellos de caracter competitivo, de los
cuales 1 es europeo (TEMPUS) y fui el responsable, 5 estan financiados por la CICYT, 1 por
el Ministerio de Fomento y 4 de la Comunidad de Madrid. Ademas, ha participado en otros 8
contratos de Investigacion (Articulo 83 Lou), uno de ellos como IP, y 3 acuerdos marco con
diferentes empresas (FITSA, Michelin Espafia Portugal, S.A., EQA). Por ultimo, indicar que
la Tesis Doctoral "Modelo de contacto neumatico-calzada a baja velocidad" fue publicada
por la Editorial Académica Espafiola a peticion de dicha Editorial, estando a la venta en
algunos de los principales canales de distribucién de libros (Amazon).

Parte C. MERITOS MAS RELEVANTES (ordenados por tipologia)

C.1. Publicaciones

= Maria Fernanda Mendoza Petit, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz Lépez, Ramén
Gutiérrez-Moizant and Oluremi Olatunbosun, 2023. Automatic Full Slip Detection
System implemented on the Strain-based Intelligent Tire at severe maneuvers.
Mechanical Systems and Signal Processing, Volume 183 (2023) 109577.
https://doi.org/10.1016/j.ymssp.2022.109577. (JCR 2021, Mechanical Engineering, Q1).

= Daniel Garcia-Pozuelo, Oluremi Olatunbosun, Gianluca Palli, Salvatore Strano, Mario
Terzo and Ciro Tordela, 2022. Estimation of tire-road contact forces through a
model-based approach employing strain measurements. Meccanica, volume 57,
pages1801-1829 (2022). https://doi.org/10.1007/s11012-022-01548-y. (JCR 2021,
Mechanics, Q3).

= Maria Fernanda Mendoza Petit, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz Lépez and Maria
Garrosa, 2021. Characterization of the loss of grip condition in the Strain-Based
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Intelligent Tire at severe maneuvers. Mechanical Systems and Signhal Processing
(2021), Volume 168, 1 april 2022, 108586. https://doi.org/10.1016/].ymssp.2021.108586.
(JCR 2021, Mechanical Engineering, Q1).

Maria Fernanda Mendoza Petit, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz Lopez and
Oluremi Olatunbosun, 2020. A Strain-Based Intelligent Tire to Detect Contact Patch
Features for Complex Maneuvers. Sensors (2020), 20, 1750 doi:10.3390/s20061750.
(JCR 2020, Instruments & Instrumentation Science, Q1).

Daniel Garcia-Pozuelo, Carlos Sanchez, Ester Olmeda y Vicente Diaz, 2020.
Estructura monocasco de polimero reforzado con fibra de carbono (CFRP) para
coche de formula student. DYNA (2020) Cod. 8949. DOI:
http://dx.doi.org/10.6036/8949. (JCR 2019, Multidisciplinary Engineering, Q4)

Maria Fernanda Mendoza Petit, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz Lépez and
Oluremi Olatunbosun, 2019. A Strain-Based Method to Estimate Tire Parameters for
Intelligent Tires under Complex Maneuvering Operations. Sensors (2019), 19, 2973
doi:10.3390/s19132973. (JCR 2019, Instruments & Instrumentation Science, Q1).

Jorge Yunta, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz, Oluremi Olatunbosun, 2019.
Influence of camber angle on tire tread behavior by an on-board strain-based
system for intelligent tires. Measurement 145 (2019) 631-639,
https://doi.org/10.1016/j.measurement.2019.05.105. (JCR 2019, Instruments &
Instrumentation, Q1)

Daniel Garcia-Pozuelo, Oluremi Olatunbosun, Salvatore Strano and Mario Terzo, 2019.
A real-Time physical model for strain-based intelligent tires. Sensors and Actuators
A: Physical 288 (2019) pp.1-9. https://doi.org/10.1016/].sna.2018.12.010. (JCR 2019,
Instruments & Instrumentation Science, Q2).

Daniel Garcia-Pozuelo, Oluremi Ayotunde Olatunbosun, Luigi Romano, Salvatore
Strano, Mario Terzo, Ari J. Tuononen and Yi Xiong, 2019. Development and
experimental validation of a real-time analytical model for different intelligent tyre
concepts. Vehicle System Dynamics 2019 pp.1-19. DOIl:
10.1080/00423114.2019.1566560. (JCR 2019, Mechanical Engineering, Q2).

Jorge Yunta, Daniel Garcia-Pozuelo, Vicente Diaz, Oluremi Olatunbosun, 2018. A
Strain-Based Method to Detect Tires’ Loss of Grip and Estimate Lateral Friction
Coefficient from Experimental Data by Fuzzy Logic for Intelligent Tire Development.
Sensors 18(490), DOI: 10.3390/s18020490 (JCR 2018, Instruments & Instrumentation
Science, Q1).

Daniel Garcia-Pozuelo, Oluremi Olatunbosun, Jorge Yunta Ramirez, Xiaoguang Yang,
Vicente Diaz Lopez, 2017. A Strain-Based Method to Estimate Slip Angle and Tire
Working Conditions for Intelligent Tires Using Fuzzy Logic. Sensors 17(4),
DOI: 10.3390/s17040874 (JCR 2017, Instruments & Instrumentation Science, Q2).

Daniel Garcia-Pozuelo, Oluremi Olatunbosun, Jorge Yunta Ramirez, Xiaoguang Yang,
Vicente Diaz L6pez, 2017. A Novel Strain-Based Method to Estimate Tire Conditions
Using Fuzzy Logic for Intelligent Tires. Sensors 17(2), DOI: 10.3390/s17020350 (JCR
2017, Instruments & Instrumentation Science, Q2).

Beatriz L. Boada, Daniel Garcia-Pozuelo, Maria Jesus L. Boada, and Vicente Diaz. 2017.
A Constrained Dual Kalman Filter based on pdf truncation for estimation of vehicle
parameters and road bank angle: analysis and experimental validation. IEEE
Transactions on intelligent transportation systems 18(4), pp. 1006-1016,
DOI: 10.1109/TITS.2016.2594217 (JCR 2017, Transportation Science & Technology, Q1).
D. Garcia-Pozuelo, V. Diaz, M.J.L. Boada. Improving Vehicle Safety: A new
methodology for vehicle steering inspection by means of forces measurement.
Advances in Mechanical Engineering, Vol. 2014, doi:10.1155/2014/870349 (JCR 2014,
Mechanical Engineering, Q3).

D. Garcia-Pozuelo, A. Gauchia, E. Olmeda, V. Diaz. Bump modeling and vehicle
Vertical Dynamics prediction. Advances in Mechanical Engineering, Vol. 2014,
doi:10.1155/2014/736576 (JCR 2014, Mechanical Engineering, Q3).

D. Garcia-Pozuelo, V. Diaz, M.J.L. Boada. New tyre-road contact model for
applications at low speed. International Journal of Automotive Technology. Vol. 15, N°
4, pp 553-564 (JCR 2014, Mechanical Engineering; Transportation Science &
Technology, Q2).
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Maria Beatriz Ramirez Berasategui, V. Diaz, D. Garcia-Pozuelo. A test for lateral
vehicle's safety related to road design. Transport, Vol. 165, pp. 187-194 (JCR 2012,
Civil Engineering, Q4).

M.J.L. Boada, B.L. Boada, D. Garcia-Pozuelo, V. Diaz. A neural-empirical tyre model
based on recursive lazy learning under combined longitudinal and lateral slip
conditions. International Journal of Automotive Technology. Vol 12, pp 821-829. (JCR
2011, Mechanical Engineering; Transportation Science & Technology, Q3)

D. Garcia-Pozuelo, A. Gauchia, B.L. Boada, V. Diaz. A new procedure to estimate the
brake warping in a roller tester. International Journal of Automotive Technology. Vol 11,
pp 691-699. (JCR 2010, Mechanical Engineering; Transportation Science & Technology,
Q3)

J.A. Calvo, V. Diaz, J.L. San Roman, D. Garcia-Pozuelo. Influence of the shock
absorber wearing on vehicle brake performances. International Journal of Automotive
Technology. Vol 9, pp 467-472. (JCR 2008, Mechanical Engineering; Transportation
Science & Technology, Q3)

Modelo de contacto neumatico-calzada a baja velocidad. D. Garcia-Pozuelo, 2012.
Editorial Académica Espafola. ISBN: 978-3-659-00644-9.

C.2. Proyectos

Titulo del Proyecto: Nuevo concepto de neumético ecoldgico basado en el aumento
de la vida de la carcasa y una banda de rodadura removible de bajo impacto
medioambiental. ECOTIRE [TED2021-129604B-100].

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia e Innovacion.

Investigadores responsables: Daniel Garcia-Pozuelo Ramos y Miguel Angel Martinez
Casanova (Universidad Carlos Il de Madrid, UC3M).

Cuantia de la subvencion: 195.500 €

Duracion: 01/12/2022-30/11/2024

Tipo de participacion: Investigador principal.

Titulo del Proyecto: Disefio y optimizacion de estructuras de autocares y autobuses
empleando uniones adhesivas estructurales con materiales disimilares [TRA2014-
56471-C4-1-R].

Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividad.

Investigadores responsables: Vicente Diaz Lépez y Maria JeslUs Lo6pez Boada
(Universidad Carlos Il de Madrid, UC3M).

Cuantia de la subvencién: 60.000 €

Duracion: 2014-2017

Tipo de participacion: Investigador.

Titulo del Proyecto: Sistema inteligente de prevencién de vuelco en vehiculos
comerciales basado en FPGAS [TRA2013-48030-C2-1-R].

Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividad.

Investigador responsable: Beatriz Lopez Boada (UC3M).

Cuantia de la subvencién: 90.000 €

Duracion: 2013-2016

Tipo de participacion: Investigador.

Titulo del proyecto: Curriculum Development: Highway/Road Construction
Engineering And Vehicle Engineering (HIGHVEC). [544061-TEMPUS-1-2013-1-UK-
TEMPUS-JPCR].

Entidad financiadora: Educational, Audiovisual and Culture Executive Agency (UE).
Investigador responsable: Remi Olatunbosun (The University of Birmingham).
Investigador responsable UC3M: Daniel Garcia-Pozuelo Ramos (UC3M).

Cuantia de la subvencién: 837.996,69 €

Duracion: 23/12/2013-23/12/2016

Tipo de participacion: Investigador.

Titulo del proyecto: Sistema electrénico embarcable para la medida de la
contaminacion acustica acumulada de un vehiculo automoévil [TRA2008-05654-C03-
02].

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia e Innovacion.
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Investigador responsable: Dr. José Luis San Roman Garcia (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 42350€
Duracion: Enero 2009 - Diciembre 2011.
Tipo de participacion: Investigador.
= Titulo del proyecto: Desarrollo de un sistema HIL para la mejora de la estabilidad
lateral de un vehiculo automovil [CCG10-UC3M/DPI-4614].
Entidad financiadora: Comunidad de Madrid
Investigador responsable: Dra. Beatriz LOpez Boada (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 3.991,60€
Duracion: Enero 2011 - Diciembre 2011.
Tipo de participacion: Investigador.
= Titulo del proyecto: Desarrollo y aplicacion de una metodologia integrada para el
estudio de los accidentes de trafico con implicacion de furgonetas [2009/00167].
Entidad financiadora: Ministerio de Fomento (BOE 4 de 5/1/2009)
Investigador principal del proyecto: Dr. Francisco Aparicio Izquierdo (UPM).
Investigador principal de la UC3M: Dr. Vicente Diaz Lopez (UC3M)
Cuantia de la subvencion: 1.034.076,70 €
Duracion: Diciembre 2008 - Diciembre 2011.
Tipo de participacion: Investigador.
= Titulo del proyecto: Desarrollo de un sistema hardware in the loop de un sistema
antivuelco para autobus [CCG08-UC3M/DPI-4194].
Entidad financiadora: Comunidad de Madrid
Investigador responsable: Dra. Beatriz LOpez Boada (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 3.955€
Duracién: Enero 2009 - Diciembre 2009.
Tipo de participacion: Investigador.

C.3. Contratos

= Titulo del proyecto: Contrato de Asesoramiento y estancia cientifica entre la
Tashkent State Technical University de Uzbekistan y la Universidad Carlos Ill de
Madrid (codigo de proyecto 2022/00563/001).
Entidad financiadora: Ministerio de Innovacion de Uzbekistan
Investigador responsable: Dr. Daniel Garcia-Pozuelo Ramos (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 9.000€
Duracion: 01/11/2022-30/12/2023.

= Titulo del proyecto: Disefio y desarrollo tecnolégico de un vehiculo monoplaza
avanzado de altas prestaciones para la competicion interuniversitaria F-Student.
Entidad financiadora: Varios, servicios a tercero (patrocinadores de Formula UC3M)
Investigador responsable: Dr. Daniel Garcia-Pozuelo Ramos (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 51.000€
Duracion: 12/05/2016-11/05/2022.

= Titulo del proyecto: CITIES Timanfaya.
Entidad financiadora: Centros de Arte, Cultura y Turismo de Lanzarote
Investigador responsable: José Luis San Roman Garcia y José Maria Armingol Moreno
Cuantia de la subvencién: - €
Duracién: 19/11/2018-31/12/2020

= Titulo del proyecto: Estudio técnico con objeto de optimizar, valorar la capacidad
de contencion y comprobar la resistencia, de un sistema de retencién de material
movil en plataforma de via.
Entidad financiadora: Metro de Madrid, S.A.
Investigador responsable: Vicente Diaz Lépez (UC3M)
Cuantia de la subvencién: 150.000 €
Duracion: 16/12/2008-16/12/2009

C.5 Evaluador en revistas internacionales

Evaluador en las siguientes revistas internacionales indexadas en el JCR:
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* [IEEE Transactions on Vehicular Technology
* Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part D, Journal of Automobile
Engineering
 Safety Science
* Vehicle Systema Dynamics
Evaluador de articulos de revistas no indexadas en el JCR:
* Ingeniare. revista chilena de ingenieria
Evaluador de articulos enviados a congresos:
- 12th World Congress IFTOMM, Besancgon (France)
- 2009 ASME International Mechanical Engineering Congress & Exposition, Orlando
- 2011 ASME International Mechanical Engineering Congress & Exposition, Denver
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INSTRUCCIONES PARA RELLENAR EL CVA

AVISO IMPORTANTE

En virtud del articulo 11 de la convocatoria NO SE ACEPTARA NI SERA SUBSANABLE EL
CURRICULUM ABREVIADO que no se presente en este formato.

Este documento esta preparado para que pueda rellenarse en el formato establecido como
obligatorio en las convocatorias (articulo 11.7.a): letra Times New Roman o Arial de un
tamafio minimo de 11 puntos; méargenes laterales de 2,5 cm; margenes superior e inferior de
1,5 cm; y espaciado minimo sencillo.

La extensibn méaxima del documento (apartados A, B y C) no puede sobrepasar las 4
paginas.

Parte A. DATOS PERSONALES

Researcher ID (RID) es una comunidad basada en la web que hace visibles las
publicaciones de autores que participan en ella. Los usuarios reciben un numero de
identificacion personal estable (RID) que sirve para las blusquedas en la Web of Science.
Los usuarios disponen de un perfil donde integrar sus temas de investigacion, sus
publicaciones y sus citas.

Acceso: Web of Science > Mis herramientas > Researcher ID

Cbodigo ORCID es un identificador compuesto por 16 digitos que permite a los
investigadores disponer de un cédigo de autor inequivoco que les permite distinguir
claramente su produccion cientifico-técnica. De esta manera se evitan confusiones
relacionadas con la autoria de actividades de investigacion llevadas a cabo por
investigadores diferentes con nombres personales coincidentes o semejantes.

Acceso: www.orcid.org

Si no tiene Researcher ID o codigo ORCID, no rellene estos apartados.

A.3. Indicadores generales de calidad de la produccién cientifica

Se incluira informacién sobre el nUmero de sexenios de investigacion y la fecha del ultimo
concedido, nimero de tesis doctorales dirigidas en los Ultimos 10 afios, citas totales,
promedio de citas/afio durante los ultimos 5 afios (sin incluir el afio actual), publicaciones
totales en primer cuartil (Q1), indice h. Adicionalmente, se podran incluir otros indicadores
gue el investigador considere pertinentes.

Para calcular estos valores, se utilizaran por defecto los datos recogidos en la Web of
Science de Thomson Reuters. Cuando esto no sea posible, se podran utilizar otros
indicadores, especificando la base de datos de referencia.

Parte B. RESUMEN LIBRE DEL CURRICULUM (méaximo 3500 caracteres, incluyendo
espacios en blanco)

Describa brevemente su trayectoria cientifica, los principales logros cientifico-técnicos
obtenidos, los intereses y objetivos cientifico-técnicos a medio/largo plazo de su linea de
investigacion. Indique también otros aspectos o peculiaridades que considere de importancia
para comprender su trayectoria.

Si lo considera conveniente, en este apartado se puede incluir el mismo resumen del CV
gue se incluya en la solicitud, teniendo en cuenta que este resumen solo se utilizara para el
proceso de evaluacion de este proyecto, mientras que el que se incluye en la solicitud podra
ser difundido.
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Parte C. MERITOS MAS RELEVANTES (ordenados por tipologia)

Teniendo en cuenta las limitaciones de espacio, detalle los méritos mas relevantes
ordenados por la tipologia que mejor se adapte a su perfil cientifico. Los méritos aportados
deben describirse de una forma concreta y detallada, evitando ambigliedades.

Los méritos aportados se pondran en orden cronolégico inverso dentro de cada apartado.
Salvo en casos de especial importancia para valorar su CV, se incluiran Unicamente los
meéritos de los ultimos 10 afios.

C.1. Publicaciones
Incluya una resefia completa de las 5-10 publicaciones mas relevantes.

Si es un articulo, incluya autores por orden de firma, afio de publicacion, titulo del articulo,
nombre de la revista, volumen: pag. inicial-pag. final.

Si se trata de un libro o de capitulo de un libro, incluya, ademas, la editorial y el ISBN.

Si hay muchos autores, indique el nimero total de firmantes y la posicién del investigador
que presenta esta solicitud (p. €j., 95/18).

C.2. Participacion en proyectos de |+D+i

Indique los proyectos mas destacados en los que ha participado (méaximo 5-7), incluyendo:
referencia, titulo, entidad financiadora y convocatoria, nombre del investigador principal y
entidad de afiliacion, fecha de inicio y de finalizacién, cuantia de la subvencién, tipo de
participacién (investigador principal, investigador, coordinador de proyecto europeo, etc.) y si
el proyecto esta en evaluacion o pendiente de resolucion.

C.3. Participacién en contratos de I+D+i

Indique los contratos mas relevantes en los que ha participado (maximo 5-7), incluyendo
titulo, empresa o entidad, nombre del investigador principal y entidad de afiliacién, fecha de
inicio y de finalizacién, cuantia.

C.4. Patentes

Relacione las patentes mas destacadas, indicando los autores por orden de firma,
referencia, titulo, paises de prioridad, fecha, entidad titular y empresas que las estén
explotando.

C.5,C.6, C.7... Otros

Mediante una numeracién secuencial (C.5, C.6, C.7...), incluya los apartados que considere
necesarios para recoger sus principales méritos cientificos-técnicos: direccion de trabajos,
participacion en tareas de evaluacion, miembro de comités internacionales, gestion de la
actividad cientifica, comités editoriales, premios, etc.

Recuerde que todos los méritos presentados deberan presentarse de forma concreta,
incluyendo las fechas o periodo de fechas de cada actuacion.

El curriculum abreviado pretende facilitar, ordenar y agilizar el proceso de evaluacion.
Mediante el nimero de identificacion individual del investigador es posible acceder a los
trabajos cientificos publicados y a informacion sobre el impacto de cada uno de ellos. Si
considera que este curriculum abreviado no recoge una parte importante de su trayectoria,
puede incluir voluntariamente el curriculum en extenso en la documentacién aportada, que
serd facilitado también a los evaluadores de su solicitud.
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