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Resumen libre del curriculum

Descripcion breve de la trayectoria cientifica, los principales logros cientifico-técnicos obtenidos,
los intereses y objetivos cientifico-técnicos a medio/largo plazo de la linea de investigacion.
Incluye también otros aspectos o peculiaridades importantes.
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En la actualidad como Catedratico de Ingenieria Mecanica en la UNED he creado el grupo
de investigacion "Mecanica y vibraciones en maquinas (MAQLAB-UNED)" que desarrolla su
actividad principalmente en la ETS de Ingenieros Industriales de la UNED, y esta formado por
profesores del Departamento de Mecanica de la UNED.

El grupo mantiene una estrecha colaboracion con el Grupo de Investigacion MAQLAB de la
Universidad CARLOS Il y con el grupo ELECTROAUTOMAR de la Universidad de La Laguna.

Anteriormente,En el afio 2005, fundé el grupo de investigacion Maglab - UC3M que ha
permitido potenciar las capacidades del grupo de proyectos, previamente constituido por: la
profesora Castejon y los Profesores Meneses y Rubio tanto, en investigacién en TMM.

El grupo Maglab, fundado en el ano 2005 y ya con casi 15 afos de andadura, ha mantenido
una constante linea de investigacion en el estudio de las vibraciones en maquinas aplicadas
al estudio del estado de operacion en procesos industriales. Esta ultima apuesta industrial,
ha sido recompensada con una fructifera relaciéon con grandes empresas que apuestan por la
innovacion tecnoldgica y son tractoras en su linea industrial : ROCA, AMPER, RENFE, SKF,
ALSTOM, DANOBAT, FCC, ETC.

Tenemos que destacar el Laboratorio BOGLAB localizado en la base de Mantenimiento
Integral de RENFE en Madrid que en colaboracion con RENFE-SKF-ALSTOM y DANOBAT.

También, he dedicado esfuerzo a las tareas de revisor en el area de Ingenieria Mecanica,
miembro de comités cientifico de congresos y, también, pertenezco como editor asociado en
varias revistas de Ingenieria Mecanica, alguna de ellas en formato Open Source (Vibrationss,
Shock & Vibration, Mathematical Problems in Engineering).

El grupo de investigacion Maglab, se ha coordinado con otros grupos y departamentos de
Ing. Mecanica para abordar con mayor eficiencia los proyectos de investigaciéon. Podemos
destacar los proyectos competitivos obtenidos como IP coordinador:
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-DPI12003-084790-C02-01 (SIDEMAR):

-DPI12006-15443-C02. 2007-2009. (PASIBOT):

-WP5 / WP6. 00203/002 EURAXLES: Minimizing the risk of fatigue failure of railway axles
(RTD). EUROPEAN COMMISSION RESEARCH EXECUTIVE AGENCY

Grant agreement ID: 265706. 2010-2014.

-DPI12015-69325-C2-1-R. 2015-2019. (MAQSTATUS).

-P1D2020-116984RB-C21. 2021-24. (MM-1A4.0)

Los 5 proyectos competitivos obtenidos en el periodo 2003 al 2021. 4 proyectos coordinados
financiados en convocatoria del Ministerio, asi como, la participacion en el proyecto Europeo
como IP en la UC3M y como investigador en otros 2 proyectos europeos.

También, ha habido una importante produccion cientifica en forma de patentes (10, de ellas 3
transferidas a la industria), articulos en revistas de impacto (93 indexados en Web of Science
- Publions; 75 indexados por Scopus), Tesis Doctorales (10).
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Indicadores generales de calidad de la produccion cientifica

Informacion sobre el nimero de sexenios de investigacion y la fecha del ultimo concedido, numero
de tesis doctorales dirigidas en los ultimos 10 afios, citas totales, promedio de citas/afio durante
los ultimos 5 anos (sin incluir el afo actual), publicaciones totales en primer cuartil (Q1), indice
h. Incluye otros indicadores considerados de importancia.

Chair Professor - mechanical engineering, Universidad Nacional de Educacién a Distancia
Chair Professor - mechanical engineering, Universidad Carlos Il de Madrid (en excedencia)

A.- N° de tesis doctorales dirigidas en los ultimos diez afos: 8 (6 codirigidas).

B.- 2023: Ultimo sexenio concedido en 2019 ( 3 sexenios concedidos). 2014-2019: WOS -
FECYT Articulos : 8Q1, 10 Q2. 2005-2020: Publications IN WEB OF SCIENCE 68, Total times
cited 712 , H-index 16

B.- 2020: Ultimo sexenio concedido en 2019 ( 3 sexenios concedidos). 2014-2019: WOS -
FECYT Articulos : 8Q1, 10 Q2. 2005-2020: Publications 104, Total times cited 528 , H-index
14

C.- Informacién enero 2019 en relacién a la participacion como investigador principal en
proyectos, de transferencia, patentes, etc. encontrada en la web of Science WOS - Fecyt ,
SCOPUS en el UXXI DEL SERVICIO DE INVESTIGACION DE LA UC3M:

IP: en Proyectos TRANSFERENCIA; art. 83 ; FP7; CATEDRAS ; Numero Patentes
TRANSFERIDAS-, Spin-off ACTIVO

2010 - 2013 1 CATEDRA: LGN TECH DESIGN / BULTACO MOTORS
2008 - 2012 2 ART. 83: THALES-AMPER

2010 - 2013 3 ART. 83: CDTI - CONSORCIO SKF; ALSTOM; DANOBAT
2010 - 2014 1 FP7: EURAXLES y ACCION COMPLEM. MINISTERIO

1 SPIN-OFF: LGN TECH DESIGN / BULTACO MOTORS

D.- A 18 de ENERO DE 2019
JUAN CARLOS GARCIA PRADA (JCGPRADA). UC3M-EPS-DPTO- ING. MECANICA
- PATENTES CONCEDIDAS: 6 (2012-2020)
1->en 2012 *, 2-> en 2014, 2-> en 2016*, 1 -> en 2020*.
- PATENTES TRANSFERIDAS: 3 (2011 -2020)
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1*->(BULTACO-LEGN TECH DESIGN - SPIN OFF 15/09/2011,
1*->(ALSTOM,SKF, DANOBAT PROYECTO CDETI RK21 CDETI - 01/11/2010.

1*->(FCC-Fomento de Contratas y Construcciones)- 09/10/2020.
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JUAN CARLOS GARCIA PRADA

Apellidos:

Nombre:

DNI:

ORCID:

ScopuslID:
ResearcherlD:

Fecha de nacimiento:
Sexo:

Nacionalidad:

Pais de nacimiento:

C. Auton./Reg. de nacimiento:

Provincia de contacto:
Ciudad de nacimiento:
Direccion de contacto:
Resto de direccion contacto:
Cddigo postal:

Pais de contacto:

C. Auton./Reg. de contacto:
Ciudad de contacto:
Teléfono fijo:

Correo electronico:

Pagina web personal:

Situacion profesional actual

GARCIA PRADA
JUAN CARLOS

0000-0002-7793-8625
22234271800
B-5225-2019

Hombre

Espana

Espana

Castillay Leén

Madrid

PONFERRADA (LEON)

c./ Juan del Rosal, 12

Dpto. de Mecanica - ETSII - UNED
28040

Espana

Comunidad de Madrid

MADRID

913986420
jegprada@ind.uned.es
https://v2.maqlab.org/inicio/uned/

Entidad empleadora: Universidad Nacional de  Tipo de entidad: Universidad

Educacién a Distancia

Departamento: MECANICA, Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales

5ada85e20de3aaee6a63b88975f0e5ae

Categoria profesional: CATEDRATICO

Fecha de inicio: 27/09/2019

Modalidad de contrato: Funcionario/a Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Primaria (Cod. Unesco): 331002 - Maquinaria industrial; 331003 - Procesos industriales; 331004 -
Ingenieria de mantenimiento; 332305 - Material rodante

Secundaria (Céd. Unesco): 331001 - Equipo industrial; 331002 - Maquinaria industrial; 331004 -
Ingenieria de mantenimiento; 332305 - Material rodante

Funciones desempefadas: CATEDRATICO DE UNIVERSIDAD DEL AREA DE INGENIERIA
MECANICA

Identificar palabras clave: Vibracion mecanica; Ingenieria mecanica; Disefio de maquinas;
Vibraciones

Entidad empleadora: Universidad Carlos Il de Madrid

Departamento: INSTITUTO DE DESARROLLO TECNOLOGICO Y PROMOCION DE LA
INNOVACION "PEDRO JUAN DE LASTANOSA", ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

Categoria profesional: CATEDRATICOS DE Gestion docente (Si/No): No
UNIVERSIDAD (en excedencia)

Fecha de inicio: 15/05/2002

Modalidad de contrato: Funcionario/a Régimen de dedicacion: Tiempo completo
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Primaria (Céd. Unesco): 331000 - Tecnologia industrial

Secundaria (C6d. Unesco): 331004 - Ingenieria de mantenimiento

Terciaria (Céd. Unesco): 331300 - Tecnologia e ingenieria mecanicas

Funciones desempeinadas: CATEDRATICO DE UNIVERSIDAD AREA DE INGENIERIA MECANICA
Identificar palabras clave: Vibracién mecanica; Vehiculo de dos ruedas; Vehiculo sobre railes

Cargos y actividades desempenados con anterioridad

Entidad empleadora Categoria profesional Fecha
de inicio
1 | Universidad Carlos Il de Madrid TITULARES DE UNIVERSIDAD 01/10/1999
2 | Universidad Nacional de Educacion a PROFESOR TITULAR 01/10/1991
Distancia

1 Entidad empleadora: Universidad Carlos Il de Madrid
Departamento: EPS

Categoria profesional: TITULARES DE Gestion docente (Si/No): No

UNIVERSIDAD

Fecha de inicio-fin: 01/10/1999 - 14/05/2002 Duracién: 2 afios - 7 meses - 13
dias

Modalidad de contrato: Contrato laboral indefinido

2 Entidad empleadora: Universidad Nacional de Educacion a Distancia
Categoria profesional: PROFESOR TITULAR  Gestién docente (Si/No): No
Fecha de inicio-fin: 01/10/1991 - 01/10/1999 Duracién: 8 afos
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Formacion académica recibida

Titulacion universitaria

Estudios de 1°y 2° ciclo, y antiguos ciclos (Licenciados, Diplomados, Ingenieros Superiores,
Ingenieros Técnicos, Arquitectos)

Titulacion universitaria: Titulado Superior
Nombre del titulo: Ingeniero Industrial

Entidad de titulacién: Escuela Técnica Superior de Tipo de entidad: UPM
Ingenieros Industriales UPM

Fecha de titulaciéon: 01/10/1985
Titulo homologado: No

Doctorados

Programa de doctorado: Doctor en Programa Oficial de Posgrado en ingenieria mecanica

Entidad de titulacion: Escuela Técnica Superior de Tipo de entidad: Universidad
Ingenieros Industriales UNED

Fecha de titulacion: 24/04/1991

Doctorado Europeo: No

Titulo de la tesis: ANALISIS DE ORDENES DE ROTACION EN SISTEMAS MECANICOS ROTATIVOS
Director/a de tesis: MARIANO ARTES GOMEZ

Mencién de calidad: No

Premio extraordinario doctor: No

Titulo homologado: No

Cursos y seminarios recibidos de perfeccionamiento, innovacion y mejora docente, nuevas
tecnologias, etc., cuyo objetivo sea la mejora de la docencia

1 Titulo del curso/seminario: curso de microensenanza
Entidad organizadora: Universidad Carlos Il de Madrid
Fecha de inicio-fin: 01/05/2003 - 01/06/2003

2 Titulo del curso/seminario: Técnicas especiales de ensefianza: tipo CASO.
Ciudad entidad organizadora: MADRID, Comunidad de Madrid, Espafa
Entidad organizadora: Universidad Carlos Il de Madrid
Duracion en horas: 40 horas
Fecha de inicio: 01/01/2002
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Actividad docente

Formacién académica impartida

1 Nombre de la asignatura/curso: Andlisis y diagndstico de maquinas
Tipo de programa: Master oficial Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa
Titulacion universitaria: Ingeniero Industrial Especialidad Mecanica (Intensificacion Maquinas)
Curso que se imparte: 4°
Fecha de inicio: 01/10/2013 Fecha de finalizacion: 30/09/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 3

Entidad de realizacién: Universidad Carlos Il de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Facultad, instituto, centro: ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR
Departamento: ingenieria mecanica

Ciudad entidad realizacion: Espaiia

Idioma de la asignatura: Espariol

2 Tipo de docencia: Docencia oficial
Nombre de la asignatura/curso: MANTENIMIENTO Y DIAGNOSTICO DE MAQUINAS
Tipo de programa: Ingenieria Tipo de docencia: Tedrica presencial
Tipo de asignatura: Optativa
Titulacion universitaria: Grado en Ingenieria Mecanica
Curso que se imparte: 4°, 2° CUATRIMESTRE
Fecha de inicio: 31/01/2013 Fecha de finalizacién: 30/09/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 3

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Tipo de entidad: Universidad
Madrid

Facultad, instituto, centro: CAMPUS DE LEGANES

Departamento: INGENIERIA MECANICA

Ciudad entidad realizacion: Leganés - Madrid, Comunidad de Madrid, Espaia
Idioma de la asignatura: Espariol

3 Nombre de la asignatura/curso: TEORIA DE MAQUINAS
Tipo de programa: Ingenieria Tipo de docencia: Teodrica presencial
Tipo de asignatura: Obligatoria
Titulacion universitaria: Sin informar
Fecha de inicio: 01/10/2009 Fecha de finalizacién: 30/09/2018
Tipo de horas/créditos ECTS: Créditos
N° de horas/créditos ECTS: 6
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Facultad, instituto, centro: ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR
Ciudad entidad realizacion: Espaiia
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4 Nombre de la asignatura/curso: Nuevos desarrollos en el ambito de las técnicas de Input Shaping aplicados a la
ingenieria mecanica
Fecha de inicio: 24/03/2011 Fecha de finalizacion: 24/03/2011
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas
N° de horas/créditos ECTS: 4
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid

5 Nombre de la asignatura/curso: Finalista Fase MS1 Motostudent 2010
Fecha de inicio: 02/10/2010 Fecha de finalizacion: 09/10/2010
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas

6 Nombre de la asignatura/curso: AMPLIACION DE DISENO Y ENSAYO DE MAQUINAS
Tipo de programa: Master oficial
Titulacion universitaria: Sin informar
Fecha de inicio: 01/10/2012
Tipo de horas/créditos ECTS: Horas
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Facultad, instituto, centro: ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR
Ciudad entidad realizacion: Espana

Direccion de tesis doctorales y/o proyectos fin de carrera

1 Titulo del trabajo: Metodologia para la mejora del disefio de sistemas mecanicos de responsabilidad para el uso
de tecnologias avanzadas de mantenimiento DM&amp;M

Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: RUBIO, H.

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid

Alumnol/a: BUSTOS, A.

Calificacion obtenida: SL - SOBRESAL. CUM LAUDE

Fecha de defensa: 18/12/2017

Doctorado Europeo: Si

Mencioén de calidad: Si Fecha de obtencion: 18/12/2017

2 Titulo del trabajo: Analisis mecanico inteligente: metodologia para el estudio paramétrico de mecanismos
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral
Codirector/a tesis: MENESES, J.
Entidad de realizacién: Universidad Carlos Il de Madrid
Alumno/a: EDUARDO CORRAL ABAD
Calificacion obtenida: SOBRESALIENTE CUM LAUDE
Fecha de defensa: 27/02/2015
Doctorado Europeo: No
Mencion de calidad: Si

3 Titulo del trabajo: Metodologia de seleccion de indicadores dptimos para el andlisis y diagnostico del estado de
la maquina: aplicaciéon a elementos mecanicos rotativos.

Tipo de proyecto: Tesis Doctoral

Codirector/a tesis: CASTEJON, C.

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Alumno/a: MARIA JESUS GOMEZ GARCIA
Calificacién obtenida: 201
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Fecha de defensa: 25/04/2014
Doctorado Europeo: Si
Mencion de calidad: Si Fecha de obtencion: 01/04/2014

4 Titulo del trabajo: Kinematic and dynamic analysis for biped robots design
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Alumno/a: DAVID MAURICIO ALBA LUCERO
Calificacion obtenida: APTO CUM LAUDE
Fecha de defensa: 09/03/2012
Doctorado Europeo: Si
Mencién de calidad: Si Fecha de obtencién: 01/10/2013

5 Titulo del trabajo: Modelo integral de sistemas de sujecion basados en pinzas expansibles
Tipo de proyecto: Tesis Doctoral
Codirector/a tesis: RUBIO, H.
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Alumno/a: ENRIQUE SORIANO HERAS
Fecha de defensa: 13/12/2012
Doctorado Europeo: No
Mencién de calidad: No

Participacion en proyectos de innovacién docente

1 Titulo del proyecto: Generacion de una Aplicacién Android para facilitar el estudio de la asignatura Teoria de
Maquinas.
Ciudad entidad realizacion: Espaiia
Tipo de participacion: Miembro de equipo
Régimen de dedicacion: Tiempo completo
Nombre del investigador/a principal (IP): EDUARDO CORRAL ABAD
N° de participantes: 6
Tipo de convocatoria: Competitivo
Ambito geografico: Nacional
Fecha de inicio-fin: 01/09/2017 - 01/09/2017

2 Titulo del proyecto: PROYECTO DOCENTE OPEN COURSEWARE COMO MIEMBRO DEL CONSORCIO
OCW-UNIVERSIA CON LA PUBLICACION DE LA ASIGNATURA "TEORIA DE MAQUINAS"

Tipo de participacién: Investigador principal

Régimen de dedicacion: Tiempo completo

Nombre del investigador/a principal (IP): GARCIA PRADA, J. C.
N° de participantes: 4

Tipo de convocatoria: Competitivo

Ambito geografico: Otros

Fecha de inicio: 08/01/2009
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Participacion en congresos con ponencias orientadas a la formacién docente

Nombre del evento: The 14th IFToMM World Congress
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: TAIPEI, Taiwan

Experiencia cientifica y tecnolégica

Actividad cientifica o tecnolégica

Proyectos de |1+D+i financiados en convocatorias competitivas de Administraciones o
entidades publicas y privadas

1 Nombre del proyecto: Sensorizacion, digitalizacion y aplicacion de técnicas de inteligencia artificial a
conjuntos mecanicos criticos en el transporte.
Ambito geografico: Nacional
Entidad de realizacion: Universidad Nacional de Tipo de entidad: Universidad
Educacion a Distancia
Ciudad entidad realizacion: Madrid, Espafa

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): JUAN CARLOS GARCIA PRADA; GRACILIANO
NICOLAS MARICHAL PLASENCIA

N° de investigadores/as: 7
Entidad/es financiadorals:
MINISTERIO DE CIENCIA E INNOVACION Tipo de entidad: MINISTERIO

Fecha de inicio-fin: 01/09/2021 - 01/09/2024 Duracién: 3 afos
Régimen de dedicacion: Tiempo completo

2 Nombre del proyecto: Sistema de monitorizacion integral de conjuntos mecanicos criticos para la mejora
del mantenimiento en el transporte

Ambito geografico: Nacional

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 6

Entidad/es financiadorals:

MINISTERIO DE ECONOMIA Y EMPRESA

Cod. segun financiadora: DPI12015-69325-C2-1-R
Fecha de inicio-fin: 01/01/2016 - 31/12/2019 Duracion: 4 anos
Cuantia total: 117.128 €

3 Nombre del proyecto: EURAXLES: Minimizing the risk of fatigue failure of railway axles
Ambito geografico: Unién Europea
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 12
Entidad/es financiadorals:
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EUROPEAN COMMISSION RESEARCH EXECUTIVE AGENCY

Céd. segun financiadora: 265706
Fecha de inicio-fin: 01/11/2010 - 30/04/2014 Duracion: 3 afnos - 6 meses
Cuantia total: 101.663,3 €

4 Nombre del proyecto: MAGDRIVE: Magnetic-Superconductor Cryogenic Non-contact harmonic drives
Ambito geografico: Nacional
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): JOSE LUIS PEREZ DIAZ
N° de investigadores/as: 5
Entidad/es financiadorals:
MINISTERIO DE CIENCIA E INNOVACION

Céd. segun financiadora: AYA2010-09908-E
Fecha de inicio-fin: 16/12/2009 - 14/03/2012 Duracion: 2 afos - 2 meses - 27 dias
Cuantia total: 3.000 €

5 Nombre del proyecto: EURAXLES: Minimizing the risk of fatigue failure of railway axles
Ambito geografico: Nacional
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 11
Entidad/es financiadorals:
EUROPEAN COMMISSION RESEARCH EXECUTIVE AGENCY

MINISTERIO DE CIENCIA E INNOVACION

Céd. segun financiadora: DPI12010-10693-E
Fecha de inicio-fin: 01/01/2011 - 31/12/2011 Duracion: 1 ano
Cuantia total: 1.000 €

Contratos, convenios o proyectos de I1+D+i no competitivos con Administraciones o entidades
publicas o privadas

1 Nombre del proyecto: Disefio, optimizacion y analisis sensibilidad rodillos. Mejora del torno de foso.
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Grado de contribucién: Investigador/a
Entidad de realizacién: Universidad Carlos Il de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 2
Entidad/es financiadorals:
DANOBAT S.COOP.

Fecha de inicio: 08/10/2018 Duracioén: 1 mes
Cuantia total: 7.557,12 €

2 Nombre del proyecto: Sistema robotizado de actuacion externa sobre elementos urbanos con
accesibilidad reducida

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.; BARBER, R.
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N° de investigadores/as: 8
Entidad/es financiadorals:
FCC INDUSTRIAL E INFRAESTRUCTURAS ENERGETICAS, S.A.U.

Fecha de inicio: 17/05/2017 Duracion: 1 ano
Cuantia total: 64.750,87 €

3 Nombre del proyecto: Estudio de mejora del comportamiento ante vibraciones de la instalacion de la
antena ASFA en S-100

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 2

Entidad/es financiadorals:

ALSTOM TRANSPORTE S.A.

Céd. segun financiadora: PR1-4600087221
Fecha de inicio: 06/03/2017 Duracion: 6 meses
Cuantia total: 6.592,96 €

4 Nombre del proyecto: Simulaciéon comportamiento dinamico Bogie reducido PR1-4600086180
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Grado de contribucién: Investigador/a
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 2
Entidad/es financiadorals:
ALSTOM TRANSPORTE S.A.

Céd. segun financiadora: PR1-4600086180
Fecha de inicio: 19/12/2016 Duracion: 3 meses
Cuantia total: 1.833,69 €

5 Nombre del proyecto: Simulacion y Analisis por ordenador de Sistema Mecanicos: Aplicacion a sistemas
de elevacion y transporte vertical
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Grado de contribucién: Investigador/a
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 7
Entidad/es financiadorals:
ZARDOYA OTIS

Fecha de inicio: 28/04/2015 Duracion: 2 ainos
Cuantia total: 43.387,5 €

6 Nombre del proyecto: Laboratorio de procesado avanzado de sefiales de vibracion para ejes ferroviarios
en operacion
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid
Grado de contribucién: Investigador/a
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid
Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
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N° de investigadores/as: 8
Entidad/es financiadorals:
ALSTOM TRANSPORTE S.A.

Fecha de inicio: 23/03/2015 Duracioén: 7 meses
Cuantia total: 25.540 €

Nombre del proyecto: Simulacion por ordenador: aplicacion a ascensores y escaleras mecanicas
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.

N° de investigadores/as: 6

Entidad/es financiadorals:

ZARDOYA OTIS

Fecha de inicio: 17/06/2014 Duracién: 3 meses

Nombre del proyecto: Apoyo cientifico técnico sobre ingenieria en los vehiculos con propulsién eléctrica
Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Il de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.

N° de investigadores/as: 2

Entidad/es financiadorals:

BRIGHT COOL CLEAR S.A.U.

Fecha de inicio: 11/06/2014 Duracion: 3 meses
Cuantia total: 2.500 €

Nombre del proyecto: Catedra AEGI DEVELOPMENTS

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucidn: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): RUBIO, H.; GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 8

Entidad/es financiadorals:

APPLE ENERGY GROUP IBERIA S.L.

Fecha de inicio: 01/01/2014 Duracion: 2 afios - 6 meses - 15 dias
Cuantia total: 0 €

Nombre del proyecto: Laboratorio de técnicas avanzadas de andlisis por vibraciones del estado de
sistemas mecanicos rotativos de aplicacion ferroviaria

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 8

Entidad/es financiadorals:

SKF ESPANOLA, S.A.

Fecha de inicio: 01/07/2012 Duracion: 3 afos - 3 meses
Cuantia total: 94.514,8 €
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12

13

14

Nombre del proyecto: Catedra LGN Tech Design

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucidn: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 1

Entidad/es financiadorals:

BULTACO MOTOR, S.L.

Fecha de inicio: 04/11/2010 Duracion: 2 afios - 4 meses - 28 dias
Cuantia total: 2.000 €

Nombre del proyecto: Desarrollo de nuevas técnicas y metodologias para la mejora del mantenimiento de
los ejes de ferrocarril ante el fallo por fatiga - RANKINE 21

Entidad de realizaciéon: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 18

Entidad/es financiadorals:

ALSTOM TRANSPORTE S.A.

DANOBAT RAILWAY SYSTEMS S.COOP.

Cod. segun financiadora: PR1-4600061039
Fecha de inicio: 01/11/2010 Duracion: 3 afios - 10 meses
Cuantia total: 111.530 €

Nombre del proyecto: Desarrollo de nuevas técnicas y metodologias para la mejora del mantenimiento de
los ejes de ferrocarril ante el fallo por fatiga - RANKINE 21

Entidad de realizaciéon: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 18

Entidad/es financiadorals:

SKF ESPANOLA, S.A.

Fecha de inicio: 01/11/2010 Duracion: 3 afios - 10 meses
Cuantia total: 50.700 €

Nombre del proyecto: Desarrollo de nuevas técnicas y metodologias para la mejora del mantenimiento de
los ejes de ferrocarril ante el fallo por fatiga - RANKINE 21

Entidad de realizaciéon: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucién: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): GARCIA PRADA, J. C.
N° de investigadores/as: 18

Entidad/es financiadorals:

DANOBAT RAILWAY SYSTEMS S.COOP.

Fecha de inicio: 01/11/2010 Duracion: 3 afios - 10 meses
Cuantia total: 84.300 €
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15 Nombre del proyecto: Disefio de Sistema de Climatizacion para médulos abengoa de equipos e
instrumentacion de turbina de cogeneracion

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Grado de contribucidn: Investigador/a

Entidad de realizacion: Universidad Carlos Ill de Madrid

Nombres investigadores principales (IP, Co-IP,...): JOSE LUIS PEREZ DIAZ
N° de investigadores/as: 3

Entidad/es financiadorals:

MEDIS MECANICA Y DISENO S.L.

Fecha de inicio: 24/11/2009 Duracion: 1 ano
Cuantia total: 11.500 €

Resultados

Propiedad industrial e intelectual

1 Titulo propiedad industrial registrada: : 2 759 519: Sistema robdético y métodos para tareas de
mantenimiento en farolas y estructuras verticales de forma cénica

Entidad titular de derechos: FCC INDUSTRIAL E INFRAESTRUCTURAS ENERGETICAS, S.A..U.
(100.0%) C/ Federico Salmon, 13 28016 Madrid (Madrid) ES

N° de solicitud: 201831083

Pais de inscripcion: Espafia, Comunidad de Madrid
Fecha de registro: 19/10/2020

Fecha de concesién: 09/10/2020

C. Autén./Reg. de explotacién: Espaia

2 Titulo propiedad industrial registrada: Rectoscopio
Descripcion de cualidades: Rectoscopio
Inventores/autores/obtentores: GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; MARIO ALVAREZ

GALLEGO
Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid
Cod. de referencialregistro: ES2639867 N° de solicitud: P201630551

Fecha de registro: 29/04/2016

Fecha de concesion: 08/08/2018

Patente espaiola: Si Patente UE: No
Patente internacional no UE: No

3 Titulo propiedad industrial registrada: Método de fabricacidn de rueda dentada para transmision de
potencia

Descripcion de cualidades: Método de fabricacion de rueda dentada para transmisién de potencia

Inventores/autores/obtentores: RAUL ASHLEY KEY SANCHEZ; JUAN AUGUSTO HALZAGUE
SANCHEZ; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

N° de solicitud: P201731124

Pais de inscripcion: Espaina

Fecha de registro: 18/09/2017

Patente espanola: Si Patente UE: No
Patente internacional no UE: No
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C. Autén./Reg. de explotacion: Espafia

4 Titulo propiedad industrial registrada: Programa docente para el calculo y disefio de levas: MAQCAM
Descripcion de cualidades: Programa docente para el calculo y disefio de levas: MAQCAM

Inventores/autores/obtentores: GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; RUBIO, H.; EDUARDO CORRAL
ABAD; BUSTOS, A.; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; MENESES, J.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

N° de solicitud: M-005942-2017

Fecha de registro: 11/09/2017

Patente espafiola: No Patente UE: No
Patente internacional no UE: No

5 Titulo propiedad industrial registrada: Método para la deteccién de defectos de ejes ferroviarios en
ensayos a fatiga

Descripcion de cualidades: Método para la deteccion de defectos de ejes ferroviarios en ensayos a fatiga
Inventores/autores/obtentores: GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA
Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Céd. de referencialregistro: ES2575745 N° de solicitud: P201431966

Pais de inscripcién: Espafia

Fecha de registro: 30/12/2014

Fecha de concesion: 05/04/2017

Patente espanola: Si Patente UE: No

Patente internacional no UE: No

C. Auton./Reg. de explotacion: Espafa

6 Titulo propiedad industrial registrada: Cabeza de rotula con bloqueo
Descripcion de cualidades: Cabeza de rétula con bloqueo

Inventores/autores/obtentores: RAUL ASHLEY KEY SANCHEZ; JUAN AUGUSTO HALZAGUE
SANCHEZ; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Cod. de referencialregistro: ES2682079 N° de solicitud: P201730366
Pais de inscripcién: Espafia

Fecha de registro: 17/03/2017

Patente espaiola: Si Patente UE: No

Patente internacional no UE: No

C. Auton./Reg. de explotacion: Espafia

7 Titulo propiedad industrial registrada: Conjunto de excéntricas para apoyo regulable de ejes
Descripcion de cualidades: Conjunto de excéntricas para apoyo regulable de ejes

Inventores/autores/obtentores: RAUL ASHLEY KEY SANCHEZ; JUAN AUGUSTO HALZAGUE
SANCHEZ; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Céd. de referencialregistro: ES2681999 N° de solicitud: P201730364
Pais de inscripcién: Espafia

Fecha de registro: 17/03/2017

Patente espanola: Si Patente UE: No

Patente internacional no UE: No

C. Auton./Reg. de explotacion: Espafia
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Titulo propiedad industrial registrada: Método y sistema para detectar automaticamente fallos en un eje
rotatorio

Descripcion de cualidades: Método y sistema para detectar automaticamente fallos en un eje rotatorio

Inventores/autores/obtentores: GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; MARIA JESUS GOMEZ
GARCIA; MENESES, J.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Cod. de referencialregistro: ES2549652 N° de solicitud: P201430606
Pais de inscripcion: Espana

Fecha de registro: 24/04/2014

Fecha de concesion: 30/09/2016

Patente espanola: Si Patente UE: Si

Patente internacional no UE: Si

C. Autén./Reg. de explotacion: China / Espafa / Estados Unidos de América

Titulo propiedad industrial registrada: Dispositivo automatico para biopsias cutaneas
Descripcion de cualidades: Dispositivo automatico para biopsias cutaneas

Inventores/autores/obtentores: CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.; RUBIO, H_;
EMILIANO GRILLO FERNANDEZ; SERGIO VANO GALVAN; PEDRO JAEN OLASOLO

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Cod. de referencialregistro: ES2537831 N° de solicitud: P201331644
Pais de inscripcion: Espana

Fecha de registro: 12/11/2013

Fecha de concesion: 26/04/2016

Patente espanola: Si Patente UE: Si

Patente internacional no UE: Si

C. Auton./Reg. de explotacion: Espafa / Estados Unidos de América

Titulo propiedad industrial registrada: Sistema neumatico de deteccion de presencia y posicionado de
pieza para procesos automaticos.

Descripcion de cualidades: Sistema neumatico de deteccion de presencia y posicionado de pieza para
procesos automaticos.

Inventores/autores/obtentores: ENRIQUE SORIANO HERAS; RUBIO, H.; GARCIA PRADA, J. C.; JOSE
LUIS PEREZ DIAZ

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Cod. de referencialregistro: ES2413910 N° de solicitud: P201131324
Pais de inscripcion: Espana

Fecha de registro: 29/07/2011

Fecha de concesion: 28/07/2014

Patente espanola: Si Patente UE: No

Patente internacional no UE: No

C. Auton./Reg. de explotacion: Espafia

Titulo propiedad industrial registrada: Método y dispositivo para evitar el bloqueo de la rueda trasera
motriz en motocicletas o vehiculos similares con transmisién de tipo cardan

Descripcion de cualidades: Método y dispositivo para evitar el bloqueo de la rueda trasera motriz en
motocicletas o vehiculos similares con transmision de tipo cardan

Inventores/autores/obtentores: JOSE GERMAN PEREZ ALONSO; GARCIA PRADA, J. C.; JOSE LUIS
PEREZ DIAZ

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

Caod. de referencialregistro: ES2371707 N° de solicitud: P201000264
Pais de inscripcién: Espafa

Fecha de registro: 04/03/2010
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Fecha de concesion: 15/11/2012

Patente espaiola: Si Patente UE: No
Patente internacional no UE: No

C. Autén./Reg. de explotacion: Espafia

Titulo propiedad industrial registrada: Método para modificar la tension superficial en intercargas
liquido-aire
Descripcion de cualidades: Método para modificar la tension superficial en intercargas liquido-aire

Inventores/autores/obtentores: JOSE LUIS PEREZ DIAZ; MARCO ANTONIO ALVAREZ VALENZUELA;
GARCIA PRADA, J. C.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

N° de solicitud: P2011132074

Fecha de registro: 01/01/2011

Fecha de concesioén: 31/12/2011

Patente espaiiola: No Patente UE: No
Patente internacional no UE: No

Titulo propiedad industrial registrada: Mecanismo nanoposicionador sin contacto de larga carrera
Descripcion de cualidades: Mecanismo nanoposicionador sin contacto de larga carrera

Inventores/autores/obtentores: JOSE LUIS PEREZ DIAZ; EFREN DIEZ JIMENEZ; IGNACIO VALIENTE
BLANCO; GARCIA PRADA, J. C.

Entidad titular de derechos: Universidad Carlos Ill de Madrid

N° de solicitud: P201130910

Fecha de registro: 02/06/2011

Patente espafiola: No Patente UE: No
Patente internacional no UE: No

Empresas: LIDAX INGENIERIA, S.L.

Entidad titular de derechos: Escuela Politécnica Superior UC3M
N° de solicitud: 201831083

Pais de inscripcién: Esparfia

Empresas: Fomento de Construcciones y Contratas, S.A.
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Actividades cientificas y tecnolégicas

Produccion cientifica

1

2

indice H: 14
Fecha de aplicacién: 03/11/2020
Fuente de Indice H: WOS

indice H: 16
Fecha de aplicacion: 06/03/2023
Fuente de Indice H: WOS

Publicaciones, documentos cientificos y técnicos

1 BUSTOS, A; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.. Condition monitoring of critical mechanical
elements through Graphical Representation of State Configurations and Chromogram of Bands of Frequency.
MEASUREMENT. 135, pp. 71 - 82. (Reino Unido): 01/03/2019. ISSN 0263-2241
DOI: https://doi.org/10.1016/j.measurement.2018.11.029
Tipo de produccioén: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4
N° total de autores: 4

2 BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.. Resolucion de la cinematica de
mecanismo ferroviario utilizando el computo paralelo sobre GPU. Técnica Industrial. 320, (Espafia): 01/07/2018.
ISSN 0040-1838
Tipo de produccioén: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicién de firma: 5
N° total de autores: 5

3 EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; RAMONA RUIZ BLAZQUEZ; CASTEJON,

C.; GARCIA PRADA, J. C.. Effects of an android app on mechanical engineering students. COMPUTER
APPLICATIONS IN ENGINEERING EDUCATION. 26/4, pp. 1050 - 1057. (Estados Unidos de América): 07/2018.
ISSN 1061-3773

DOI: https://doi.org/10.1002/cae.21955

Tipo de produccioén: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista

Posicion de firma: 5

N° total de autores: 5

4 ZOSER KALENGAYI TSHILUMBU; RUBIO, H.; BUSTOS, A.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J.
C.. Desarrollo de una metodologia de deteccion de grietas de fatiga en ruedas ferroviarias basada en el analisis
de frecuencias naturales. Técnica Industrial. 320, pp. 46 - 53. (Espafia): 16/06/2018. ISSN 0040-1838
Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicién de firma: 6
N° total de autores: 6

5 PABLO IZQUIERDO; GERARDO PELAEZ; Joshua Vaugan; RUBIO, H.; GARCIA PRADA, J. C.. Dynamics and
Embedded Internet of Things Input Shaping Control for Overhead Cranes Transporting Multibody Payloads.
SENSORS. 18/6, (Suiza): 04/06/2018. ISSN 1424-8220
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DOI: 10.3390/s18061817

Handle: http:/hdl.handle.net/10016/28079

Tipo de produccidn: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 5

N° total de autores: 5

EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; Ignacio Spalla Valenciano; GARCIA PRADA, J.
C.. ROTOR'S CAPACITY OF A FES (FLYWHEEL ENERGY STORAGE) SYSTEM FOR DIFFERENT MATERIALS
USING ANALYTICAL STRESS CALCULATION. Dyna. 93, (Esparia): 01/06/2018. ISSN 0012-7361

DOI: 10.6036/8574

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; EDUARDO CORRAL ABAD; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.. Effective
Crack Detection in Railway Axles Using Vibration Signals and WPT Energy. SENSORS. 18/5, (Suiza): 17/05/2018.
ISSN 1424-8220

DOI: 10.3390/s18051603

Handle: http://hdl.handle.net/10016/28082

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; Ignacio Spalla Valenciano; GARCIA PRADA, J.
C.. Capacidad del rotor de un acumulador cinético (FES: Flywheel Energy Storage) para diferentes materiales
utilizando el calculo analitico tensional. Dyna. 93/3, pp. 314 - 320. (Espafa): 01/05/2018. ISSN 0012-7361

DOI: http://dx.doi.org/10.6036/8574

Tipo de produccioén: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4
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N° total de autores: 3

55 JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.; DIAZ, J. A.. Mechanics of a Magnet and a Meissner
Superconducting Ring at Arbitrary Position and Orientation. PHYSICA C-SUPERCONDUCTIVITY AND ITS
APPLICATIONS. 469/7, pp. 252 - 255. (Holanda): 01/04/2009. ISSN 0921-4534

DOI: https://doi.org/10.1016/j.physc.2009.02.004

Tipo de produccioén: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicién de firma: 2

N° total de autores: 3

56 CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.; OMAR JOSE LARA CASTRO. Modelado de una transmision Harmonic
Drive: analisis del error cinematico. Revista Iberoamericana de Ingenieria Mecanica. 13/2, pp. 51 - 65. (Espafia):
01/04/2009. ISSN 1137-2729

Tipo de produccién: Articulo cientifico Tipo de soporte: Revista
Posicion de firma: 2
N° total de autores: 3

57 MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; RUBIO, H.. Automatic Device for Skin Biopsy. NEW
TRENDS IN MEDICAL AND SERVICE ROBOTICS: ADVANCES IN THEORY AND PRACTICE. pp. 54 - 61.
01/2019. ISBN 978-3-030-00329-6

DOI: 10.1007/978-3-030-00329-6_7

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 2

N° total de autores: 4
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58

59

60

61

62

63

64

MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; RUBIO, H.. Automatic Device for Skin Biopsy. NEW
TRENDS IN MEDICAL AND SERVICE ROBOTICS: ADVANCES IN THEORY AND PRACTICE. pp. 54 - 61.
01/2019. ISBN 978-3-030-00329-6

DOI: 10.1007/978-3-030-00329-6_7

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 2

N° total de autores: 4

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; ENRIQUE SORIANO HERAS; GARCIA PRADA, J. C.. Railway linkage mechanism
analysis through parallel computing. 13° Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecanica / Ingenieria
Mecanica. Livro de actas. (Portugal): 26/10/2017. ISBN 978-989-95683-4-1

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 4
N° total de autores: 4

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.. Estudio del contacto en la interaccién
rueda-carril y rueda-rodillo en bancos de ensayos ferroviarios. XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica.
Libro de articulos. (Espafia): 16/11/2016. ISBN 978-84-16024-37-7

Tipo de producciéon: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro

Posicion de firma: 4

N° total de autores: 4

KALENGAYI TSHILUMBU ZOSER; BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA,
J. C.. Nueva metodologia para el analisis de la evolucion de las frecuencias naturales con el tamario de la grieta
en ruedas ferroviarias. XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica. Libro de articulos. pp. 826. (Espafa):
10/11/2016. ISBN 978-84-16024-37-7

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro

Posicion de firma: 6

N° total de autores: 6

EDUARDO CORRAL ABAD; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.. Forward and Inverse Dynamics and
Quasi-Static Analysis of Mechanizes with MATLAB. Applications from Engineering with MATLAB Concepts.
07/07/2016. ISBN 978-953-51-2459-7,

DOI: https://doi.org/10.5772/63372

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicién de firma: 3

N° total de autores: 3

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; GARCIA PRADA, J. C.; MENESES, J.. The Evolution of the Computing Time in the
simulation of Mimbot-Biped Robot using Parallel Algorithms. Proceedings of the 14th IFToMM World Congress.
30/10/2015. ISBN 978-986-04-6098-8

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 3
N° total de autores: 4

BUSTOS, A.; GIUSEPPE CARBONE; RUBIO, H.; MARCO CECCARELLI; GARCIA PRADA, J. C.. Sensitivity
analysis on MIMBOT biped robot through parallel computing. ECCOMAS Thematic Conference on Multibody
Dynamics 2015: Proceedings of the ECCOMAS Thematic Conference on Multibody Dynamics 2015. 30/06/2015.
ISBN 978-84-944244-0-3

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 5
N° total de autores: 5
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65

66

67

68

69

70

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.. Incipient Fault Detection in Bearings
Through the use of WPT Energy and Neural Networks. Advances in Condition Monitoring of Machinery in
Non-Stationary Operations, Lecture Notes in Mechanical Engineering. pp. 63 - 72. SPRINGER, 01/01/2014. ISBN
ISBN 978-3-642-39348

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicién de firma: 3
N° total de autores: 3

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.. Tool for the analysis of new
skills biped Pasibot. New Advances in Mechanisms, Transmissions and Applications: Proceedings of the Second
Conference MeTrApp 2013. 17, pp. 173 - 181. SPRINGER, 03/10/2013. ISBN 978-94-007-7485-8

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-7485-8_22

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 5

N° total de autores: 5

JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.; FERNANDO ROMERA JUAREZ; EFREN DIEZ JIMENEZ.
Biomechanical Behavior Analysis of the Sap Ascent in Vascular Plants. Analysis and Design of Biological Materials
and Structures. pp. 53 - 62. (Alemania): Springer Berlin / Heidelberg, 06/2012. ISBN 978-3-642-22130-9

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-642-22131-6_5

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro

Posicion de firma: 2

N° total de autores: 4

EDWIN RIVAS TRUJILLO; BURGOS, J. C.; GARCIA PRADA, J. C.. Methodology for Vibration Signal Processing
of an On-load Tap Changer. Advances in Vibration Analysis Research. pp. 329 - 342. (Croacia): INTECH,
30/04/2011. ISBN 978-953-307-209-8

Tipo de produccién: Capitulo de libro Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 3
N° total de autores: 3

GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.. New trends in educational activity in the field of mechanism and
machine theory 2014-2017.64, pp. 1 - Xl, 218. (Estados Unidos de América): SPRINGER, 01/01/2019. ISBN
978-3-030-00107-0

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-030-00108-7

Tipo de produccién: Libro o monografia cientifica Tipo de soporte: Libro

Posicién de firma: 1

N° total de autores: 2

Resultados relevantes: Book Metrics Mentions 1 Readers 12 Downloads 3878

GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.. New trends in educational activity in the field of mechanism and machine
theory. 19, pp. 1 - 310. (Estados Unidos de América): SPRINGER, 01/01/2014. ISBN 978-3-319-01835-5

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-319-01836-2

Tipo de produccién: Libro o monografia cientifica Tipo de soporte: Libro
Posicion de firma: 1

N° total de autores: 2
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Trabajos presentados en congresos nacionales o internacionales

1 Titulo del trabajo: Analisis de un mecanismo ferroviario mediante el cdmputo en paralelo
Nombre del congreso: XXII Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica
Ambito geografico: Nacional
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: MADRID, Espana
Fecha de celebraciéon: 19/09/2018
Fecha de finalizacién: 21/09/2018
Ciudad entidad organizadora: MADRID, Espaia

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Actas del XXIl Congreso Nacional de
Ingenieria Mecanica. CNIM 2018". pp. 578 - 593. ISBN 0212-5072

2 Titulo del trabajo: Study of the vibratory behaviour of a High Speed Train bogie using the EMD technique
Nombre del congreso: Fourth International Conference on Railway Technology Railways 2018
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: SITGES, Espana
Fecha de celebracién: 03/09/2018
Fecha de finalizacion: 07/09/2018
Ciudad entidad organizadora: SITGES, Espafa
BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.

3 Titulo del trabajo: Analisis en el dominio tiempo-frecuencia de un eje fisurado
Nombre del congreso: XXII Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica
Ambito geografico: Nacional
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)
Ciudad de celebracion: MADRID, Espana
Fecha de celebracién: 19/08/2018
Fecha de finalizacion: 21/08/2018
Ciudad entidad organizadora: MADRID, Espana

MARTA ZAMORANO GARZON; CASTEJON, C.; SERGIO RUBEN HERNANDEZ; MARIA JESUS GOMEZ
GARCIA; GARCIA PRADA, J. C."Actas del XXII Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica. CNIM 2018".
pp. 321 - 329. Universidad de Educacion a Distancia, ISBN 0212-5072

4 Titulo del trabajo: Dynamic modeling and analysis of contact interaction of a passive biped-walking robot
Nombre del congreso: The 5th Joint International Conference on Multibody System Dynamics
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacioén: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: Lisboa, Portugal
Fecha de celebracién: 24/06/2018
Fecha de finalizacion: 28/06/2018
Ciudad entidad organizadora: Lisboa, Portugal

EDUARDO CORRAL ABAD; FILIPE MARQUES; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; GARCIA PRADA, J. C,;
PAULO FLORES.

5 Titulo del trabajo: Monitoring of a High-Speed Train Bogie Using the EMD Technique
Nombre del congreso: Condition Monitoring of Machinery in Non-stationary Operations (CMMNO 2018)
Ambito geografico: Internacional no UE
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Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espafia

Fecha de celebracién: 20/06/2018

Fecha de finalizacion: 22/06/2018

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Espafa

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Advances in Condition Monitoring of
Machinery in Non-Stationary Operations”. 15, pp. 169 - 178. SPRINGER, ISBN 978-3-030-11219-6

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-030-11220-2_18

6 Titulo del trabajo: Operating state identification of a high-speed train with analysis of the vibration signal
Nombre del congreso: 12 Conferencia de Dinamica Estructural DinEst 2018
Ambito geografico: Nacional
Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: MADRID, Espana
Fecha de celebracién: 20/06/2018
Fecha de finalizacién: 21/06/2018
Ciudad entidad organizadora: MADRID, Espana

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Proceedings of the dinest 2018". pp. 88 -
91. UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID, ISBN 978-84-09-01733-1

7 Titulo del trabajo: Using an Android App for teaching Mechanism and Machine Theory

Nombre del congreso: 2nd international symposium on the education in mechanism and machine science
ISEMMS 20172nd international symposium on the education in mechanism and machine science ISEMMS
2017

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: MADRID, Espaia
Fecha de celebracién: 23/11/2017

Fecha de finalizaciéon: 24/11/2017

Ciudad entidad organizadora: MADRID, Espaia

EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; RAMONA RUIZ BLAZQUEZ; BUSTOS, A;
GARCIA PRADA, J. C."New Trends in Educational Activity in the Field of Mechanism and Machine Theory:
2014-2017". pp. 103 - 110. SPRINGER, ISBN 978-3-030-00108-7

8 Titulo del trabajo: Using an Android App for teaching mechanism and machine theory

Nombre del congreso: 2nd International Symposium on the Education in Mechanism and Machine Science
(ISEMMS 2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: LEGANES, Espafa

Fecha de celebracion: 23/11/2017

Fecha de finalizacion: 24/11/2017

Ciudad entidad organizadora: LEGANES, Comunidad de Madrid, Espaina

EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; RAMONA RUIZ BLAZQUEZ; BUSTOS,

A.; GARCIA PRADA, J. C."New trends in educational activity in the field of mechanism and machine theory
[Proceedings of the Second International Symposium on the Education in Mechanism and Machine Science
(ISEMMS 2017)]". pp. 103 - 110. SPRINGER NATURE LIMITED, ISBN 978-3-030-00107-0

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-030-00108-7_12
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9 Titulo del trabajo: Metodologia de andlisis dinamico de mecanismos. aplicacion a la optimizacién de la
navegacion de un UGV

Nombre del congreso: Xlll Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecanica /Ingenieria Mecanica
(CIBEM 2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)
Ciudad de celebracion: LISBOA, Portugal

Fecha de celebracion: 23/10/2017

Fecha de finalizacion: 26/10/2017

Ciudad entidad organizadora: LISBOA, Portugal

EDUARDO CORRAL ABAD; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C."XIlI
Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecéanica /Ingenieria Mecanica. Livro de atas". UNIVERSIDADE
NOVA DE LISBOA, ISBN 978-989-95683-4-1

10 Titulo del trabajo: Nueva metodologia para el andlisis de la evolucién de las frecuencias naturales con la
presencia de grietas en ruedas ferroviarias

Nombre del congreso: Xlll Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecanica /Ingenieria Mecanica
(CIBEM 2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: Lisboa, Portugal

Fecha de celebracién: 23/10/2017

Fecha de finalizacion: 26/10/2017

Ciudad entidad organizadora: Lisboa, Lisboa, Portugal

KALENGAYI TSHILUMBU ZOSER; RUBIO, H.; BUSTOS, A.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA
PRADA, J. C."XIll Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecénica / Ingenieria Mecanica. Livro de
actas". UNIVERSIDADE NOVA DE LISBOA, ISBN 978-989-95683-4-1

11 Titulo del trabajo: Railway linkage mechanism analysis through parallel computing

Nombre del congreso: Xlll Congresso Ibero-americano de Engenharia Mecénica /Ingenieria Mecanica
(CIBEM 2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracién: Lisboa, Portugal

Fecha de celebracién: 23/10/2017

Fecha de finalizacion: 26/10/2017

Ciudad entidad organizadora: Lisboa, Lisboa, Portugal

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; ENRIQUE SORIANO HERAS; GARCIA PRADA, J. C."Xlll Congresso
Ibero-americano de Engenharia Mecénica / Ingenieria Mecanica. Livro de actas". ISBN 978-989-95683-4-1

12 Titulo del trabajo: Incipient bearing fault diagnosis using WPT and ANN including parameter optimization

Nombre del congreso: 13th International Conference Mechatronic Systems and Materials
(MSM&#8211;2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Vilnius, Lituania

Fecha de celebracién: 03/07/2017

Fecha de finalizacién: 05/07/2017

Ciudad entidad organizadora: Vilnius, Lituania

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; EDUARDO CORRAL ABAD; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.
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13

14

15

16

17

Titulo del trabajo: Kinematics and Dynamics of the Quasi-Passive Robot walking "PASIQUAD"

Nombre del congreso: 13th International Conference Mechatronic Systems and Materials
(MSM&#8211;2017)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: Vilnius, Lituania

Fecha de celebracién: 03/07/2017

Fecha de finalizacion: 05/07/2017

Ciudad entidad organizadora: Vilnius, Lituania

EDUARDO CORRAL ABAD; MENESES, J.; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Estudio del contacto en la interaccion rueda-carril y rueda-rodillo en bancos de ensayos
ferroviarios

Nombre del congreso: XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecéanica (XXI CENIM)
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: ELX/ELCHE, Espafia

Fecha de celebracién: 09/11/2016

Fecha de finalizacion: 11/11/2016

Ciudad entidad organizadora: ELX/ELCHE, Comunidad Valenciana, Espana

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."XXI Congreso Nacional de Ingenieria
Mecanica. Libro de articulos". pp. 786 - 793. UNIVERSIDAD MIGUEL HERNANDEZ,

Titulo del trabajo: Nueva metodologia para el analisis de la evolucién de las frecuencias naturales con el
tamanho de la grieta en ruedas ferroviarias

Nombre del congreso: XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica (XXI CNIM)
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: ELX/ELCHE, Espaia

Fecha de celebracién: 09/11/2016

Fecha de finalizacion: 11/11/2016

Ciudad entidad organizadora: ELX/ELCHE, Comunidad Valenciana, Espana

ZOSER KALENGAYI TSHILUMBU; BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA
PRADA, J. C."XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica. Libro de articulos". pp. 826 - 833.
UNIVERSIDAD MIGUEL HERNANDEZ, ISBN 978-84-16024-37-7

Titulo del trabajo: Nueva metodologia para el analisis de la evolucién de las frecuencias naturales con el
tamano de la grieta en ruedas ferroviarias

Nombre del congreso: XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica (XXI CNIM)
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: ELX/ELCHE, Espafa

Fecha de celebracién: 09/11/2016

Fecha de finalizacién: 11/11/2016

Ciudad entidad organizadora: ELX/ELCHE, Comunidad Valenciana, Espana

ZOSER KALENGAYI TSHILUMBU; BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA
PRADA, J. C."XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica. Libro de articulos". pp. 826 - 833.
UNIVERSIDAD MIGUEL HERNANDEZ, ISBN 978-84-16024-37-7

Titulo del trabajo: Nueva metodologia para el analisis de la evolucién de las frecuencias naturales con el
tamafo de la grieta en ruedas ferroviarias

Nombre del congreso: XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica (XXI CNIM)
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Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: ELX/ELCHE, Espafia

Fecha de celebracién: 09/11/2016

Fecha de finalizacion: 11/11/2016

Ciudad entidad organizadora: ELX/ELCHE, Comunidad Valenciana, Espana

ZOSER KALENGAYI| TSHILUMBU; BUSTOS, A.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA
PRADA, J. C."XXI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica. Libro de articulos". pp. 826 - 833.
UNIVERSIDAD MIGUEL HERNANDEZ, ISBN 978-84-16024-37-7

18 Titulo del trabajo: Automatic online fatigue crack detection in railway axles
Nombre del congreso: 18th International Wheelset Congress
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacién: Participativo - Poster
Ciudad de celebracién: CHENGDU, China
Fecha de celebracién: 07/11/2016
Fecha de finalizacién: 10/11/2016
Ciudad entidad organizadora: CHENGDU, China
GARCIA PRADA, J. C.; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.

19 Titulo del trabajo: Methodology to characterize the Von Misses stress in the contact between wheel and
rail(Test-Rig)
Nombre del congreso: 18th International Wheelset Congress
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: CHENGDU, China
Fecha de celebracién: 07/11/2016
Fecha de finalizaciéon: 11/11/2016
Ciudad entidad organizadora: CHENGDU, China
GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; RUBIO, H.; BUSTOS, A."Proceedings of 2016 IEEE International
Wheelset Congress (IEEE IWC 2016)". China Academy of Railway Sciences, ISBN 978-1-4673-9238-9
DOI: https://doi.org/10.1109/IWC.2016.8068363

http://eng.oversea.cnki.net/Kcms/detail/detail.aspx?filename=IEEE201611002011&dbcode=IPFD&dbname=IPF

20 Titulo del trabajo: Analysis of vibration signals of drive train failures in wind turbines in cold climate
Nombre del congreso: Seventh International Conference on Engineering Failure Analysis (ICEFA VII)
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Poster
Ciudad de celebracién: LEIPZIG, Alemania
Fecha de celebracién: 03/07/2016
Fecha de finalizacién: 06/07/2016
Ciudad entidad organizadora: LEIPZIG, Alemania

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; P. MARKLUND; D. STROMBERGSSON; CASTEJON, C.; GARCIA
PRADA, J. C.

21 Titulo del trabajo: A rolling-joint higher-kinematic pair for rotary-helical motion transformation
Nombre del congreso: The 14th IFToMM World Congress
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: TAIPEI, Taiwan
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Fecha de celebracién: 25/10/2015

Fecha de finalizaciéon: 30/10/2015

Ciudad entidad organizadora: TAIPEI, Taiwan

MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; RUBIO, H.; EDUARDO CORRAL ABAD.

22 Titulo del trabajo: Energy analysis distribution regarding the crack size in a rotating shaft
Nombre del congreso: The 14th IFTOMM World Congress
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: TAIPEI, Taiwan
Fecha de celebracién: 25/10/2015
Fecha de finalizacién: 30/10/2015
Ciudad entidad organizadora: TAIPEI, Taiwan

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."The 14th IFToMM World
Congress Proceedings, October 25-30, 2015, Taipei, Taiwan". ISBN 978-986-04-6098-8

DOI: https://doi.org/10.6567/IFToMM.14TH.WC.0S14.010

23 Titulo del trabajo: The evolution of the computing time in the simulation of Mimbot-Biped Robot using
parallel algorithms

Nombre del congreso: The 14th IFToMM World Congress
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: TAIPEI, Taiwan

Fecha de celebracion: 25/10/2015

Fecha de finalizacion: 30/10/2015

Ciudad entidad organizadora: TAIPEI, Taiwan

BUSTOS, A.; RUBIO, H.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C."Proceedings of the 14th IFToMM World
Congress, October 25-30, 2015, Taipei, Taiwan". pp. 1 - 8. ISBN 978-986-04-6098-8

DOI: https://doi.org/10.6567/IFToMM.14TH.WC.0S2.030
: http://www.iftomm2015.tw/IFToMM2015CD/

24 Titulo del trabajo: Sensitivity analysis on MIMBOT biped robot through parallel computing
Nombre del congreso: Thematic Conference on Multibody Dynamics (ECCOMAS 2015)
Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: BARCELONA, Espana
Fecha de celebracién: 29/06/2015
Fecha de finalizacion: 02/07/2015
Ciudad entidad organizadora: BARCELONA, Espafia

BUSTOS, A.; GIUSEPPE CARBONE; RUBIO, H.; MARCO CECCARELLI; GARCIA PRADA, J.
C."Proceedings of the ECCOMAS Thematic Conference on Multibody Dynamics 2015, Barcelona June 29-
July 2". pp. 1504 - 1515. CIMNE, ISBN 978-84-944244-0-3

25 Titulo del trabajo: Aproximacion cuasiestatica para optimizar la locomocion por terreno irregular de un
vehiculo de angulo de avance variable

Nombre del congreso: XX Congreso Nacional de Ingenieria Mecénica (CNIM, 2014)
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Poster

Ciudad de celebracion: MALAGA, Espafa

Fecha de celebracion: 24/09/2014

Fecha de finalizacion: 26/09/2014
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26

27

28

29

Ciudad entidad organizadora: MALAGA, Espana
EDUARDO CORRAL ABAD; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Nueva metodologia para el analisis de la evolucién de las frecuencias naturales con el
tamafo de la grieta en ejes ferroviarios

Nombre del congreso: XX Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica (CNIM 2014)
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: MALAGA, Espafa

Fecha de celebracién: 24/09/2014

Fecha de finalizacion: 26/09/2014

Ciudad entidad organizadora: MALAGA, Espaia

RUBIO, H.; BUSTOS, A.; ZOSER KALENGAYI| TSHILUMBU; MENESES, J.; CASTEJON, C.; GARCIA
PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Experimental Analysis and Validation of a Vibration&#8208;based Technique for Crack
Detection in a Shaft

Nombre del congreso: 9th IFToMM International Conference on Rotor Dynamics

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: Milan, Italia

Fecha de celebracion: 22/09/2014

Fecha de finalizacion: 25/09/2014

Ciudad entidad organizadora: Milan, Italia

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.; JESUS LOPEZ LOPEZ.

Titulo del trabajo: Experimental analysis and validation of a vibration-based technique for crack detection in
a shaft

Nombre del congreso: 9Th IFTOMM International Conference on Rotor Dynamics
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacioén: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: MILAN, ltalia

Fecha de celebracién: 22/09/2014

Fecha de finalizacion: 25/09/2014

Ciudad entidad organizadora: MILAN, Italia

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.; JESUS LOPEZ LOPEZ.
"Proceedings of the 9Th IFTOMM International Conference on Rotor Dynamics". 1, pp. 373 - 383.
SPRINGER, ISBN 978-3-319-06589-2

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-319-06590-8_29

Titulo del trabajo: Predicting the fatigue life of mechanical components using continuum damage
mechanics (CDM): application to a railway axle

Nombre del congreso: 2nd International Conference of the International Journal of Structural Integrity
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacién oral)

Ciudad de celebracién: Madeira, Portugal

Fecha de celebracién: 01/09/2014

Fecha de finalizacion: 04/09/2014

Ciudad entidad organizadora: Madeira, Portugal

ZOSER KALENGAYI| TSHILUMBU; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; MARIA JESUS GOMEZ
GARCIA.
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31

32

33

34

Titulo del trabajo: A configuration optimization algorithm based on quasi-static approach for a UGV
Nombre del congreso: 17th International Conference on Climbing and Walking Robots (CLAWAR 2014)
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: POZNAN, Polonia

Fecha de celebracién: 21/07/2014

Fecha de finalizacion: 23/07/2014

Ciudad entidad organizadora: POZNAN, Polonia

EDUARDO CORRAL ABAD; MENESES, J.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: New stopping criteria for crack detection during fatigue tests of railway axles
Nombre del congreso: Sixth International Conferente On Engineering Failure Analysis.
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: Lisboa, Portugal

Fecha de celebracién: 06/07/2014

Fecha de finalizacion: 09/07/2014

Entidad organizadora: SPRINGER

Ciudad entidad organizadora: Lisboa, Portugal

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Contact Pressure Profiles in Axisymmetric Compression Considering Friction and
Geometrical Factors

Nombre del congreso: 24th DAAAM International Symposium on Intelligent Manufacturing and Automation
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracién: Zadar, Croacia

Fecha de celebracién: 23/10/2013

Fecha de finalizacion: 26/10/2013

Ciudad entidad organizadora: Zadar, Croacia

CARLOS VEGANZONES NICOLAS; A.M. CAMACHO; GARCIA PRADA, J. C.; M.A. SEBASTIAN. "24th
DAAAM International Symposium on Intelligent Manufacturing and Automation". 69, pp. 72 - 80. ELSEVIER
B.V,

DOI: https://doi.org/10.1016/j.proeng.2014.02.205

Titulo del trabajo: Tool for the analysis of new skills biped Pasibot

Nombre del congreso: The Second Conference on Mechanisms, Transmissions and Applications,
MeTrApp 2013

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: BILBAO, Espaia

Fecha de celebracién: 02/10/2013

Fecha de finalizacién: 04/10/2013

Ciudad entidad organizadora: BILBAO, Pais Vasco, Espana

RUBIO, H.; BUSTOS, A.; CASTEJON, C.; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C."New advances in
mechanisms, transmissions and applications: proceedings of the Second Conference MeTrApp 2013". pp.
173 - 181. SPRINGER, ISBN 978-94-007-7484-1

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-7485-8_22

Titulo del trabajo: Euraxles - WP5: non-destructive testing (NDT) and verification on the reliability of axles
in service

Nombre del congreso: 17th International Wheelset Congress
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35

36

37

Ambito geografico: Internacional no UE
Tipo de participacién: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: KIEV, Ucrania
Fecha de celebracién: 22/09/2013

Fecha de finalizacion: 27/09/2013

Ciudad entidad organizadora: KIEV, Ucrania

GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.; MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; ALVAREZ, J.; Arturo Moreno;
Wolfgang Kappes.

Titulo del trabajo: INCIPIENT FAULT DETECTION IN ROLLING BEARINGS TROUGH THE USE OF WPT
ENERGY AND NEURAL NETWORKS.

Nombre del congreso: 3rd International Conference on Condition Monitoring of Machinery in
Non-Stationary Operations

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: Italia

Fecha de celebracién: 08/05/2013

Fecha de finalizacion: 10/05/2013

Ciudad entidad organizadora: Italia

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Proceedings on the 3rd
International Conference on Condition Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations".

Titulo del trabajo: Incipient Fault Detection in Bearings Through the use of WPT Energy and Neural
Networks

Nombre del congreso: The 3rd International Conference on Condition Monitoring of Machinery in
Non-Stationary Operations (CMMNO02013)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: FERRARA, Italia
Fecha de celebracién: 08/05/2013

Fecha de finalizacién: 10/05/2013

Ciudad entidad organizadora: FERRARA, Italia

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Advances in Condition
Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations : Proceedings of the third International Conference
on Condition Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations CMMNO 2013". pp. 63 - 72. ISBN
978-3-642-39347-1

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-642-39348-8_4

Titulo del trabajo: Incipient fault detection in rolling bearing through the use of WPT energy and neural
networks

Nombre del congreso: 3rd International Conference on Condition Monitoring of Machinery in
Non-Stationary Operations

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: FERRARA, Italia
Fecha de celebracion: 08/05/2013

Fecha de finalizacion: 10/05/2013

Ciudad entidad organizadora: FERRARA, ltalia

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Advances in condition monitoring
of machinery in non-stationary operations: Proceedings of the Third International Conference on Condition
Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations CMMNO 2013". 2, pp. 63 - 72. Springer Berlin /
Heidelberg, ISBN 978-3-642-39347-1
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39

40

41

DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-642-39348-8_4

Titulo del trabajo: Analysis of the clamping mechanisms of collet-chucks holders for turning
Nombre del congreso: 4th European Conference on Mechanism Science (EUCOMES 2012)
Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espana

Fecha de celebracién: 18/09/2012

Fecha de finalizacion: 22/09/2012

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Cantabria, Espafia

ENRIQUE SORIANO HERAS; RUBIO, H.; GARCIA PRADA, J. C."New trends in mechanism and machine
science: theory and applications in engineering 4th European Conference on Mechanism Science,
EUCOMES 2012)". pp. 391 - 398. SPRINGER SCIENCE BUSINESS MEDIA B.V., ISBN 978-94-007-4901-6

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-4902-3_42

Titulo del trabajo: Input shaping for multibody oscillatory systems described by DAEs
Nombre del congreso: 4th European Conference on Mechanism Science (EUCOMES 2012)
Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espana

Fecha de celebracién: 18/09/2012

Fecha de finalizacion: 22/09/2012

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Cantabria, Espafa

G PELAEZ; A. MANDADO:; I.J. ROMAN; GARCIA PRADA, J. C."New trends in mechanism and machine
science: theory and applications in engineering (European Conference on Mechanism Science, EUCOMES
2012)". pp. 567 - 575. SPRINGER SCIENCE BUSINESS MEDIA B.V., ISBN 978-94-007-4901-6

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-4902-3_60

Titulo del trabajo: Magnetic-Superconductor Cryogenic Non-contact Harmonic Drive: Performance and
Dynamical Behavior

Nombre del congreso: 4th European Conference on Mechanism Science (EUCOMES 2012)
Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espafia

Fecha de celebracién: 18/09/2012

Fecha de finalizacion: 22/09/2012

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Espafia

JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.; IGNACIO VALIENTE BLANCO; EFREN DIEZ JIMENEZ.
"New Trends in Mechanism and Machine Science Theory and Applications in Engineering". pp. 357 - 364.
SPRINGER, ISBN 978-94-007-4901-6

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-4902-3_38

Titulo del trabajo: Non-contact Linear Mechanism Based in Superconducting Levitation for Cryogenic
Environment

Nombre del congreso: 4th European Conference on Mechanism Science EUCOMES
Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacioén: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espafia

Fecha de celebracién: 18/09/2012

Fecha de finalizacion: 22/09/2012

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Cantabria, Espafna
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43

44

45

JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.; IGNACIO VALIENTE BLANCO; EFREN DIEZ JIMENEZ;
JUAN SANCHEZ GARCIA-CASARRUBIOS; JAVIER SERRANO; FERNANDO ROMERA; SAVID
GONZALEZ DE MARIA; H. ARGELAGUET VILASECA. "New trends in mechanism and machine science:
theory and applications in engineering (European Conference on Mechanism Science, EUCOMES 2012
Conference)". pp. 671 - 679. SPRINGER SCIENCE BUSINESS MEDIA B.V., ISBN 978-94-007-4901-6

DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-007-4902-3_70

Titulo del trabajo: Using the center of percussion to simplify a biped to four point masses
Nombre del congreso: 4th European Conference on Mechanism Science, EUCOMES 2012
Ambito geografico: Unién Europea

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacién oral)

Ciudad de celebracion: SANTANDER, Espana

Fecha de celebracién: 18/09/2012

Fecha de finalizacion: 22/09/2012

Ciudad entidad organizadora: SANTANDER, Espafia

DAVID MAURICIO ALBA LUCERO; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C.

Titulo del trabajo: Sistema de captura de movimiento para el caminar humano. Andlisis y comparativa
Nombre del congreso: XIX Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica, Castellon

Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: CASTELLON DE LA PLANA/CASTELLO DE LA PLA, Espafa

Fecha de celebracion: 14/09/2012

Fecha de finalizacion: 16/09/2012

Ciudad entidad organizadora: CASTELLON DE LA PLANA/CASTELLO DE LA PLA, Espafa

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.; GIUSEPPE CARBONNE;
MARCO CECCARELLI. "<B>Anales de Ingenieria Mecanica</B>".

Titulo del trabajo: Experimental determination of the first penetration field in high&#8208;temperature
superconductors by mechanical methods

Nombre del congreso: Ill International Workshop on Numerical Modelling High Temperature
Superconductors

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacioén: Participativo - Péster

Ciudad de celebracion: BARCELONA, Espafia
Fecha de celebracién: 10/04/2012

Fecha de finalizacion: 13/04/2012

Ciudad entidad organizadora: BARCELONA, Espafa

JOSE LUIS PEREZ DIAZ; EFREN DIEZ JIMENEZ; IGNACIO VALIENTE BLANCO; GARCIA PRADA, J.
C.pp. 17 - 17.

Titulo del trabajo: Simplified Local Model for the Mechanical Interaction between a Finite Magnet and
Superconductor in the Meissner State

Nombre del congreso: Ill International Workshop on Numerical Modelling High Temperature
Superconductors

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: BARCELONA, Espana

Fecha de celebracién: 10/04/2012

Fecha de finalizacion: 13/04/2012

Ciudad entidad organizadora: BARCELONA, Espafia

EFREN DIEZ JIMENEZ; IGNACIO VALIENTE BLANCO; GARCIA PRADA, J. C.; JOSE LUIS PEREZ DIAZ.
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47

48

49

50

Titulo del trabajo: Tendencias en la simulacion de sistemas mecanicos: uso de la técnica MES en el
analisis mecanico en la Universidad de Cadiz

Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacién: Participativo - Otros
Ciudad de celebracion: Espafia

Fecha de celebracion: 05/12/2011

Fecha de finalizacion: 05/12/2011

Ciudad entidad organizadora: Espana
GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Object Oriented Modeling for Walking Machines

Nombre del congreso: 4th International Symposium on Multibody Systems and Mechatronics
(MUSMEZ2011)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacioén: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: VALENCIA, Espaiia

Fecha de celebracién: 25/10/2011

Fecha de finalizacion: 28/10/2011

Ciudad entidad organizadora: VALENCIA, Espafa

DAVID MAURICIO ALBA LUCERO; GARCIA PRADA, J. C.; CASTEJON, C."Proceedings of MUSME 2011,
the International Symposium on Multibody Systems and Mechatronics: Valencia, Spain, 25-28 October
2011". pp. 371 - 384. UNIVERSITAT POLITECNICA DE VALENCIA,

Titulo del trabajo: INVERSE AND FORWARD DYNAMICS OF THE BIPED PASIBOT.

Nombre del congreso: INTERNATIONAL SYMPOSIUM ON MULTIBODY SYSTEMS AND
MECHATRONICS (MUSME 2011, Valencia, Espafa )p. 11-28

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracién: Espafa

Fecha de celebracién: 25/09/2011

Fecha de finalizacién: 28/09/2011

Ciudad entidad organizadora: VALENCIA, Espafa

EDUARDO CORRAL ABAD; MENESES, J.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Evaluacién de la adaptabilidad mecanica de los robots en entornos humanos
Nombre del congreso: XVIIl Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica

Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: CIUDAD REAL, Espaia

Fecha de celebracién: 03/11/2010

Fecha de finalizacién: 05/11/2010

Ciudad entidad organizadora: CIUDAD REAL, Espana

MARIA JESUS GOMEZ GARCIA; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Seleccion del nivel de descomposicion WPT mediante el analisis de la sensibilidad de la
energia relativa Wavelet

Nombre del congreso: XVIlI Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica, CNIM 2010
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: CIUDAD REAL, Espaia
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Fecha de celebracion: 03/11/2010
Fecha de finalizacion: 05/11/2010
Ciudad entidad organizadora: CIUDAD REAL, Espaia

ALBERTO JUNIOR ORDONEZ RANGEL; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."XVIII Congreso Nacional
de Ingenieria Mecanica : CNIM 2010 : Ciudad Real, 3-5 noviembre de 2010 : programa y resumenes
http://www.uclm.es/actividades/2010/CongresolM/pdf/actas/LibroActas.pdf". pp. 63 - 63.

Titulo del trabajo: Moderador en el "Primer Congreso Espafol de Ingenieria de la Proteccion contra
Incendios en Vehiculos Ferroviarios" celebrado UC3M

Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacién oral)
Ciudad de celebracion: LEGANES, Espafa

Fecha de celebracién: 08/09/2010

Fecha de finalizacion: 10/09/2010

Ciudad entidad organizadora: LEGANES, Comunidad de Madrid, Espaina
GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: A Mechanical Method for Experimental Determintation of the Effective Lower Critical
Field in High-Temperature Superconductors

Nombre del congreso: International Cryogenic Engineering Conference 23 - International Cryogenic
Materials Conference 2010

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracion: WROCLAW, Polonia

Fecha de celebracién: 19/07/2010

Fecha de finalizacion: 23/07/2010

Ciudad entidad organizadora: WROCLAW, Polonia

EFREN DIEZ JIMENEZ; JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Finite Element Algorithm for Solving Superconducting Meissner Repulsion Forces
Nombre del congreso: 23th International Cryogenic Engineering Conference

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: WROCLAW, Polonia

Fecha de celebracién: 19/07/2010

Fecha de finalizacion: 23/07/2010

Ciudad entidad organizadora: WROCLAW, Polonia

EFREN DIEZ JIMENEZ; JOSE LUIS PEREZ DIAZ; CASTEJON, C.; GARCIA PRADA, J. C."Proceedings
of the International Cryogenic Engineering Conference / ICECby International Cryogenic Engineering
Conference Guildford : lliffe Science and Technology Publications".

Titulo del trabajo: Mechanical behaviour of Analyses of Sap Ascent in Vascular Plants

Nombre del congreso: 4th International Conference on Advanced Computational Engineering and
Experimenting (ACE-X 2010)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacién oral)
Ciudad de celebracién: PARIS, Francia

Fecha de celebracién: 08/07/2010

Fecha de finalizacion: 09/07/2010

Ciudad entidad organizadora: PARIS, Francia

EFREN DIEZ JIMENEZ; JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.; FERNANDO ROMERA
JUAREZ.
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55

56

57

58

59

Titulo del trabajo: Influencia del par de orden superior pie-suelo en cinematica y dinamica del bipedo
PASIBOT

Nombre del congreso: XVIll Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: CIUDAD REAL, Espaina

Fecha de celebracién: 01/01/2010

Fecha de finalizacion: 01/01/2010

Ciudad entidad organizadora: CIUDAD REAL, Espaina

MENESES, J.; EDUARDO CORRAL ABAD; H. RUBIO; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Sistema de estabilizacion del robot PASIBOT

Nombre del congreso: XVIll Congreso Nacional de Ingenieria Mecanica

Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacién: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: CIUDAD REAL, Espafia

Fecha de celebracién: 01/01/2010

Fecha de finalizacion: 01/01/2010

Ciudad entidad organizadora: CIUDAD REAL, Espana

MARLEN EDITH ESCOBAR OROCOPEY; H. RUBIO; GARCIA PRADA, J. C.; M. CECCARELLI.

Titulo del trabajo: DIAGNOSTICO DEL ESTADO DE UN CAMBIADOR DE TOMAS EN CARGA DE UN
TRANSFORMADOR BASADO EN EL ANALISIS DE VIBRACIONES

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacién: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)
Ciudad de celebracién: Espafa

Fecha de celebracién: 23/11/2009

Fecha de finalizacién: 27/11/2009

Ciudad entidad organizadora: Espara

GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Diagndstico del estado de un cambiador de tomas en carga de un transformador basado
en el analisis de vibraciones

Nombre del congreso: Congreso Internacional en Alta Tensién y Aislamiento Eléctrico (ALTAE 2009)
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: MEDELLIN, Colombia

Fecha de celebracién: 23/11/2009

Fecha de finalizacién: 27/11/2009

Ciudad entidad organizadora: MEDELLIN, Colombia

EDWIN RIVAS TRUJILLO; BURGOS, J. C.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Diagnosis de ejes fisurados aplicando la transformada Wavelet: analisis multirresolucion
Nombre del congreso: 9° Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Otros

Ciudad de celebracion: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espafa

Fecha de celebracién: 17/11/2009

Fecha de finalizacion: 20/11/2009

Ciudad entidad organizadora: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espafa
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60

61

62

63

ALBERTO JUNIOR ORDONEZ RANGEL; CASTEJON, C.; JULIO GOMEZ MANCILLA; GARCIA PRADA, J.
C."IX Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica: 17-20 de noviembre de 2009, Las Palmas de Gran
Canaria: libro de ponencias". ISBN 978-84-692-851-9

Titulo del trabajo: Disefio éptimo de mecanismos: aplicacion a un brazo robético
Nombre del congreso: 9° Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracion: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espafna

Fecha de celebracién: 17/11/2009

Fecha de finalizacion: 20/11/2009

Ciudad entidad organizadora: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espafa
CASTEJON, C.; GIUSEPPE CARBONNE; MARCO CECCARELLI; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Modelo cinematico del robot bipedo PASIBOT

Nombre del congreso: 9° Congreso Iberoamericano de Ingenieria mecanica, CIBIM 2009
Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacioén oral)

Ciudad de celebracion: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espafia

Fecha de celebracién: 17/11/2009

Fecha de finalizacion: 20/11/2009

Ciudad entidad organizadora: PALMAS DE GRAN CANARIA, LAS, Espaiia

MENESES, J.; RUBIO, H.; CASTEJON, C.; ERIKA OTTAVIANO; MARCO CECCARELLI; GARCIA PRADA,
J.C.

Titulo del trabajo: Mechanical Design of Walking Robot PASIBOT- Parametric Model and Gait Analysis

Nombre del congreso: 12th International Conference on Climbing and Walking Robots and the Support
Technologies for Mobile Machine (CLAWAR)

Ambito geografico: Internacional no UE

Tipo de participacioén: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebracién: ESTAMBUL, Turquia

Fecha de celebracién: 09/09/2009

Fecha de finalizacion: 11/09/2009

Ciudad entidad organizadora: ESTAMBUL, Turquia

RUBIO, H.; MENESES, J.; CASTEJON, C.; JARDON, A.; GIMENEZ, A.; GARCIA PRADA, J. C.

Titulo del trabajo: Verificacion experimental del modelo Pérez-Diaz/Garcia-Prada para el calculo de
fuerzas entre campos magnéticos y superconductores en estado Meissner

Nombre del congreso: XXXIl Reunion Bienal de la Real Sociedad Espafiola de Fisica
Ambito geografico: Nacional

Tipo de participacion: Participativo - Ponencia oral (comunicacion oral)

Ciudad de celebraciéon: CIUDAD REAL, Espaia

Fecha de celebracién: 07/09/2009

Fecha de finalizacién: 11/09/2009

Ciudad entidad organizadora: CIUDAD REAL, Espaia

EFREN DIEZ JIMENEZ; JOSE LUIS PEREZ DIAZ; GARCIA PRADA, J. C.
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Gestion de I+D+i y participacion en comités cientificos

Comités cientificos, técnicos y/o asesores

1 Titulo del comité: IFToMM 2019 - MIEMBRO COMITE CIENTIFICO.
http://iftomm2019.com/scientific-committee/

Primaria (Cod. Unesco): 220500 - Mecanica
Entidad de afiliacion: IFTOMM - FED. INTERN. CIENCIA MECANICA DE MAQUINAS
Fecha de inicio: 30/06/2019

2 Titulo del comité: XXII edicion Congreso organizado por el Grupo de Ingenieria Mecanica y UNED ETS
Ingenieros Industriales en la ciudad de Madrid durante los dias 19 - 21 de septiembre de 2018

Fecha de inicio: 19/09/2018

3 Titulo del comité: Second International Symposium on Education in Mechanism and Machine Science.
Espafia - Madrid - Leganés.
Fecha de inicio: 01/01/2017

4 Titulo del comité: IFToMM, 2015 WORLD CONGRESS. Taipei - Taiwan.
Fecha de inicio: 01/11/2014

5 Titulo del comité: 1st International Symposium on Education in Mechanism and Machine Science. Esparia
- Madrid - Leganés.
Fecha de inicio: 13/06/2013

6 Titulo del comité: IFToMM, 2011 WORLD CONGRESS. Mejico - Guanajuato.
Fecha de inicio: 01/06/2011

7 Titulo del comité: COMITE TECNICO CNIM UCLM (CIUDAD REAL). Espaiia.
Fecha de inicio: 01/11/2010

Organizacion de actividades de |+D+i

1 Titulo de la actividad: Organizacion del 2nd International Symposium on the Education in Mechanism and
Machine Science

Tipo de actividad: CONGRESOS Ambito geografico: Internacional no UE
Fecha de inicio-fin: 23/11/2017 - 24/11/2017

2 Titulo de la actividad: 1° Olimpiada Nacional de Teoria de maquinas y Mecanismos
Tipo de actividad: CONGRESOS Ambito geografico: Nacional
Fecha de inicio-fin: 15/10/2015 - 16/10/2015

3 Titulo de la actividad: Organizacion del 1st International Symposium on the Education in Mechanism and
Machine Science

Tipo de actividad: CONGRESOS Ambito geografico: Internacional no UE
Fecha de inicio-fin: 13/06/2013 - 14/06/2013
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4 Titulo de la actividad: UC3M-EPS-DPTO- IMG. MECANICA:First European Forum on Railway Running
Gears. Miembro del comité organizador; 7,8 y 9 de Junio 2011; Congreso Internacional

Tipo de actividad: CONGRESOS
Fecha de inicio-fin: 07/06/2011 - 09/06/2011

5 Titulo de la actividad: Ponente en las Jornadas "El gran reto de las Universidades frente a las Profesiones
Reguladas" de a Universidad de Huelva

Tipo de actividad: JORNADAS Ambito geografico: Autondmica
Fecha de inicio-fin: 08/09/2010 - 10/09/2010

Otros méritos

Estancias en centros de |+D+i publicos o privados

Entidad de realizacion: Universidad Carlos |1l de Madrid

Ciudad entidad realizacion: CASSINO, ltalia

Fecha de inicio-fin: 01/07/2012 - 31/07/2012 Duracion: 1 mes

Objetivos de la estancia: Invitado/a

Tareas contrastables: Estancia con el Prof. Ceccarelli, Dpto. Ing. Mecanica. Univ. de Cassino

Ayudas y becas obtenidas

1 Nombre de la ayuda: BECARIO FPI (PROYECTO CAYCIT 405/84)
Finalidad: Predoctoral
Entidad concesionaria: DIRECCION GENERAL DE POLITICA CIENTIFICA
Importe de la ayuda: 4.200 €
Fecha de concesion: 01/01/1987 Duracioén: 1 afio
Fecha de finalizacion: 31/12/1987
Entidad de realizacion: MINISTERIO DE EDUCACION vy ciencia

2 Nombre de la ayuda: BECARIO FPI (PROYECTO CAYCIT 405/84)
Finalidad: Predoctoral
Entidad concesionaria: DIRECCION GENERAL DE POLITICA CIENTIFICA
Importe de la ayuda: 4.320 €
Fecha de concesion: 01/01/1986 Duracién: 1 afio
Fecha de finalizacion: 31/12/1986
Entidad de realizacion: MINISTERIO DE EDUCACION vy ciencia
Facultad, instituto, centro: ETSII UNED
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Periodos de actividad investigadora

N° de tramos reconocidos:

Entidad acreditante: Agencia Nacional de Tipo de entidad: Agencia
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion

Fecha de obtencion: 17/07/2020

Resumen de otros méritos

10

Descripcion del mérito: Presidente de la Federacion Iberoamerican de Ingenieria Mecanica FelblM
Fecha de concesion: 24/11/2022

Descripcion del mérito: Miembro electo del Claustro
Fecha de concesién: 27/04/2018

Descripcion del mérito: Miembro Electo del Consejo de Gobierno
Fecha de concesion: 01/09/2017

Descripcion del mérito: MIEMBRO JUNTA DE ESCUELA
Fecha de concesion: 18/04/2016

Descripcion del mérito: VICERRECTOR ADJUNTO INVESTIGACION Y TRANSFERENCIA, DIRECTOR
DE LA OTRI.

Entidad acreditante: Universidad Carlos Il de Madrid
Fecha de concesion: 01/06/2011

Descripcion del mérito: Presidente del Comité Permanente de Educacion del IFToMM.2° periodo 2013
2016.

Entidad acreditante: IFToMM- FEDER. MUNDIAL DE MAQUINAS Y MECANISMOS
Fecha de concesion: 01/01/2011

Descripcion del mérito: PREMIO 2010 DE AYUDAS PARA INCREMENTAR LA PRESENCIA DE LOS
INSTITUTOS Y GRUPOS DE INVESTIGACION EN INTERNET POR LA UC3M

Entidad acreditante: Universidad Carlos Il de Madrid
Fecha de concesion: 30/11/2010

Descripcion del mérito: Miembro del Grupo Espariol de Reologia (GER)
Fecha de concesion: 04/11/2010

Descripcion del mérito: Miembro del Comite Cientifico del XVIII CNIM. Presidente sesién: Docencia en
Ing. Mecanica

Fecha de concesion: 29/09/2010

Descripcion del mérito: Incentivo de ayuda para "la participacion en el programa Marco Europeo de I+D y
otros programas internacionales" EUROAXLES

Fecha de concesion: 28/07/2010

GOBIERMO MIMISTERIC F E CYT Eg:gﬁlgré ;:glrj:.um_.a
DE ESPANA DE CIEMNCIA
¥ LA TECNOLOGIA

E INNOVACION

49



M c
a V[N CURRICULUM VITAE NORMALIZADO 5ada85e20de3aaee6a63b88975f0e5ae

11 Descripcion del mérito: UC3M-EPS-DPTO- IMG. MECANICA <I>LEGATEC DESIGN SL. </I> Socio
fundador. Spin-off, 2010, Empresa actualmente en el Parque Cientifico de Leganés.

Entidad acreditante: Universidad Carlos Il de Madrid
Fecha de concesion: 01/07/2010

12 Descripcion del mérito: Ayuda de apoyo a la participacion en el Programa Marco europeo de I+D pra el
proyecto EUROAXLES presentada al Programa Propio de Invesigacion en su modalidad A: Elaboracion y
preparacion de propuestas de 1+D de caracter competitivo en el PM o en otros programas internacionales

Fecha de concesion: 03/05/2010

13 Descripcion del mérito: CLAUSTRAL
Fecha de concesion: 01/01/2010
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